BELROBOTICS
ANVANDARhandbok

Svensk version

Las denna hanabok nogsrant innan installation av BELROBOTICS begransande kabel

BELROBOTICS

BELGIUM ROBOTIC SYSTEMS




len

BELROBOTICS &S,

Instruktioner och piktogram
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VIKTIGT!

Las instruktionshandboken noggrant for att forsta innehallet in nan du anvander din
BELROBOTICS .

VARNING!

Den har automatiska grasklipparutrustningen kan utg ora fara om den inte anvands pa ratt
satt. Rekommendationer for drift och sakerhet maste respekteras for ett optimalt sakert
anvandande.

VARNING!

Placera aldrig fotter eller hander i narheten av de roterande bladen ell er under
skyddskapan nar BELROBOTICS ar i drift. Stall aldrig ndgot ovanpd BELROBOTICS .

VARNING!

Anvéand aldrig BELROBOTICS om barn, djur eller ouppméarksamma personer befinner sig
inom arbetsomradet. Lat alltid din BELROBOTICS arbeta ensam.

OBS!

Anvand alltid lampliga skyddshandskar da du arbetar med BELROBOTICS .

OBS!

Stall dig INTE pé& och sitt inte pd maskinen

OBS!

Maskinen ska vara avstangd vid transport (huvudomko pplaren i laget AV, till Ampliga
transportstéllen)
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PARCMOW - BIGMOW

1. Sakerhetsrekommendationer och piktogram................ 2
2. Vanliga avstand for PARCMOW - BIGMOW. ................. 4
3. Vanliga avstand for BIGMOW - BALLPICKER.................. 5
4. Installation av begransningskabel: Oar ........................ 7
5. Installation av laddningsstation . ...........c....cooil 10
6. Konfigurering: Menyer ........cccoeiiiiiiiiiiiiiiiiiiieecenenenes 14
7. Konfigurering: Installningar .........cccceviiiiiiiiiiinininnnn, 16
8. Konfigurering: Alternativ .......c.cccoiiiiiiiiiiiiiiiiiiene, 18
9. Konfigurering: Parameterisering .......ccccccccvvuiivinnnnnn.n. 21
10. Sakerhetsvarning: Felmeddelande ............c.cccc.c........ 24
11. Viktiga punkter att verifiera ...........cccoviiiiiiiiiiininn.. 25
12. Konverteringstabeller ...........ccooviiiiiiiiiiiiiiiiiinenene, 27

A VIKTIGT ATT ANVANDA DEN 1,5 mm2MANTLADE KABELN A
Kablar, andra &n den 1,5 mm?2 enkeltradiga kabeln, ska undvikas.

Belrobotics garanterar inte maskinens drift vid bruk av en annan kabel.

Eventuella problem till féljd av inkorrekt installation annull erar garantin
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Lo

Vanliga avstand for GREENMOW - PARCMOW (1)

—

Dessa avstand tillampas vid flera avseenden. Alla terréanger skiljer sig at och det ar

viktigt att observera att olika restriktioner géller for olika avseende.

—

Under installation maste den person som skoéter installationen gora foljande:

GREENMOW

PARCMOW

Paminnelse:
Klipplangd: 43 cm

Maskingens langd: 67 cm
Laddningsstation : ett avstdnd pd0cm

Paminnelse:

Klipplangd: 65 cm

Maskinens langd: 95 cm
Laddningsstation : ett avstand p&5cm

2) Placera ut kabeln medurs.

3) Placera ut kabeln moturs vid 6ar.

1) Borja installationen av den begransande kabeln fran laddningsstation.

4) Kabeln placeras pa mellan 2 och 5 cm djup.

« Generellt: 30 cm fran gransen

Omradesgrans Grasmatta

WL S L S
+—>
30cm
Kabel

Tvarsnittsbild |

L

« Kanter, terrasser, fordjupningar: 40 cm

o aVdivs L S 7

40 cm

Kabel

Tvarsnittshbild |
« Gangar, blomrabatter, i samma niva som

grasmatta: mellan 15 cm och 25 cm

- Generellt: 45 cm fran gransen

Omradesgrans Grasmatta

s S & S S S

>
45 cm

4

Kabel

Tvarsnittsbild |

- Kanter, terrasser, fordjupningar: 50 cm

o abdlyd L S T

50 cm

Kabel

Tvarsnittsbild |

« Gangar, blomrabatter, i samma niva som
grasmatta: mellan 15 cm och 30 cm

Grasmatta

K’I/C

fff

15cm 5cm

Tvarsnittshild

fgsll:b\anﬁ(>

Grasmatta

(\ff/(f&l:;ﬁ(
30

(L

15cm

Tvarsnittsbild

VIKTIGT ATT ANVANDA DEN 1,5 mm2MANTLADE KABELN

B

N
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Vanliga avstand for BIGMOW - BALLPICKER (1)

—

Dessa avstand tillampas vid flera avseenden. Alla terréanger skiljer sig at och det ar

viktigt att observera att olika restriktioner géller for olika avseende.

—

Under installation maste den person som skoéter installationen gora foljande:

BIGMOW

BALLPICKER

Paminnelse:

Klipplangd: 105 cm
Maskingens langd: 120 cm.
Laddningsstation : ett avstdnd p&5cm

Paminnelse:
Uppsamlingsbredd: 110 cm
Maskingens langd: 125 cm.
Laddningsstation : ett avstdnd pa5&m

2) Placera ut kabeln medurs.

3) Placera ut kabeln moturs vid 6ar.

1) Borja installationen av den begransande kabeln fran laddningsstation.

4) Kabeln placeras pa mellan 2 och 5 cm djup.

- Generellt: 60 cm fran gransen

Omradesgrans Grasmatta

WL S L S
+—>
60 cm
Kabel

Tvarsnittsbild |

L

» Kanter, terrasser, fordjupningar: 65 cm

o aVdivs L S 7

65 cm

Kabel

Tvarsnittsbild |

« Gangar, blomrabatter, i samma niva som
grasmatta: mellan 30 cm och 50 cm

- Generellt: 100 cm fran gransen

Omradesgrans Grasmatta

s S & S S S

>
45 cm

4

Kabel

Tvarsnittsbild |

- Kanter, terrasser, fordjupningar: 100 cm

o abdlyd L S T

50 cm

Kabel

Tvarsnittsbild |

- Gangar, blomrabatter, i samma niva som
grasmatta: mellan 30 cm och 100 cm

Grasmatta

K’I/Q

fff

30 cm 0cm

Tvarsnittsbild

fgsll:b\anﬁ(>

Grasmatta

(\ff/(f&l:;ﬁ(
30

(L

15cm

Tvarsnittshild

VIKTIGT ATT ANVANDA DEN 1,5 mm2MANTLADE KABELN

B

N
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BELROBOTICS

Vanliga avstand PARCMOW - BIGMOW (2)

— Hinder:

I.  Da de befinner sig pd 1 m avstand fran omradesgransen finns 2 lIésningar.

1. Antingen passerar kabeln normalt (paminnelse: 45 cm)

2. Eller passerar kabeln framfor hindret (det lilla omradet bakom hindret blir da inte

Klippt)

Il.  Da de befinner sig pa ett avstand mindre an 1 fran omradesgransen: kabeln passerar

framfor.

P A

Utanfor omradesgrans
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— Minsta klippyta (for demonstration): 15 m X 15 m (= 200 kvadratmeter)

— Passage: minsta avstand mellan kablarna &ar 5 m.

— Se till att det finns ett minsta avstand pa 15 m mellan begransningskablarna nar de
befinner sig mittemot varandra(//) framfor stationen.
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VIKTIGT ATT ANVANDA DEN 1,5 mm2MANTLADE KABELN

A I
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Installation av begransingskabel: Oar (1)

— Forsok alltid skapa sa fa 6ar som mgjligt.
— Nar ska du skapa en 67?

1. Nar den isolerande delen befinner sig i narheten av en blomrabatt eller en grans och
det inte finns nagra fysiska granser (t.ex. en blomrabatt i mitten av tradgarden).

Omradesgrans Grasmatta
7

Tvarsnittsbild |

1. Nar tradrétterna vaxer upp i grasmattan.

L L L S L S L L

Tvarsnittsbild |

— Alternativ till att skapa en 67?

1. Skapa fysiska avgransningar (kant, pale) sa att PARCMOW-BIGMOW sonarsystem
upptacker dem (minst 40 cm hoga).

@ minst 10 cm

Minst 40 cm
yll 7

| Tvarsnittshild |

1. Vissa avgransningar behover inget skydd (trad ...). Tvarsnittsbild

— For pool, sjéar, dammar, etc. (kritiska omraden).

avgransar. De fysiska avgransningarna vid kritiska omraden &r viktiga eftersom maskinen, da

Du maste installera en begransande kabel OCH skydda vattenelement med fysiska
A strommen till stationen bryts, fortsatter 1 meter (1 sekund) innan den stannar.

| A VIKTIGT ATT ANVANDA DEN 1.5 mm2MANTLADE KABELN A H|

SIDA 7
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Installation av begransningskabel: Oar (2)

— Avstand for begransningskabel:

Fall 1: avstand pa mindre &n 5 meter fran kabel till kabel.

Fall 2: avstand fran 5 meter fran kabel till kabel.

Forklaring: — | fall 2, vid atergang till station foljer
| fall 1 o8 K id Ateraang il maskinen dess yttre begransningskabel utan
— | fall 1 gar maskinen, vid atergang ti att ta hansyn till on.

station, runt 6n med hansyn till det kraftfalt
som kopplats till 6n som omradesavgransare.

Fall 2

Fall 1

4

T Kraftfalt

Kraftfalt

ripheral Wire

|H A VIKTIGT ATT ANVANDA DEN 1.5 mm2MANTLADE KABELN A H|
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Installation av begransningskabel: Oar (3)

— Konfigurering av koppling for 6:

Peripheral Wire Begransningskabel /

1 B

—  For installation anvand kabel 1G1,5 mm2 eller 3G1,5 mm?2, enkeltradig.
—  Bla eller svart kabel anvands fér begransningskabeln.

— Den roda kabeln anvands for atergang fran en 6. Nar en 6 skapas langre an 5 meter
fran begransningskabeln anvands samma kabelmantel for signalens atergang. Detta gor det
mojligt att avbryta signalen sa att maskinen kan passera.

—  Den gula kabeln anvands endast vid specialkopplingar.

Uppmarksamma 6ns riktning och kopplingar (kablarna far inte korsa varandra). Nar
begransningskabeln dras medurs, dras 6n moturs.

A VIKTIGT ATT ANVANDA DEN 1,5 mm2MANTLADE KABELN A
Kablar, andra @n den 1,5 mm?2 enkeltradiga kabeln, ska undvikas.

Belrobotics garanterar inte maskinens drift vid bruk av en annan kabel.

Eventuella problem till féljd av inkorrekt installation annull erar garantin

SIDA 9
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Installation av laddningsstation (1)

For optimal drift ska laddningsstationen placeras inom terrangens huvudomrade, vilket ger
basta mojliga rorelsefrihet.

— Avstand som ska hallas
. Minst 15 m mellan stationen och begransningskabel mitt emot stationen

. For en GREENMOW: ett avstand pa 40 cm mellan begransningskabel och station

. For en PARCMOW: ett avstand pa 55 cm mellan begransningskabel och station

. For en BIGMOW: ett avstand pa 65 cm mellan begransningskabel och station

. Installera kabeln i rak linje 5 meter pa stationens samtliga sidor

. Stationen maste installeras pa plan mark

»

5 meter

Pl

-

GREENMOW :40cm
PARCMOW :55cm

BIGMOW :65Ccm

5 meter

A VIKTIGT ATT ANVANDA DEN 1,5 mm2MANTLADE KABELN A :
Kablar, andra @n den 1,5 mm?2 enkeltradiga kabeln, ska undvikas.

Belrobotics garanterar inte maskinens drift vid bruk av en annan kabel.

Eventuella problem till féljd av inkorrekt installation annull erar garantin

SIDA 10
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Installation av laddningsstation (2)

— Kabling
1. Dra kablarna under stationen (gor hal for detta sarskilda andamal).

2.  Anvand begransningskabelns mantel (ror) for att dra begransningskabeln till stationen
(undvik markkontakt).

3. Kopplingar:

Station - 2008
*230V~: bl& och orange kabel
*115V~: bl och gron kabel

Station 2008 -
*230V~: spec. transformator
*115V~: spec. transformator

4.  Grundlaggande komponenter:

Koppling begréns-
ningskabel

Strémforsérjning 230V~ oul15V~*

VIKTIGT ATT ANVANDA DEN 1,5 mm2MANTLADE KABELN A :

' / Kablar, andra @n den 1,5 mm?2 enkeltradiga kabeln, ska undvikas.
Belrobotics garanterar inte maskinens drift vid bruk av en annan kabel.
Eventuella problem till féljd av inkorrekt installation annull erar garantin

SIDA 11
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Installation av laddningsstationen (3)

5. Stationskarta (ref. BR15601: Cl Station)

MA
® 13
W 42
, —
Kablar till N
lastarm . 2 \ 60
30 J SVART OFs.
SVART - 12
: e
1v- SVAR .
ov RO - ' Sl o
4R v
ov VIT mmee Reoy L
[ | ke r i

+15v~ BRU I8l )
| > o it OS5 8 5 . Bgransnings
“Sinclel 3] BM -kabel

Kablar fran transfor-
matorn
m Single/
Unload
[ ]

Sonarl&?2
Kartans mjukva-
ruverison

Multi [==] BP
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Installation av

BELROBOTICS

laddningsstation (4)

MMMMMMMM

Alternativ 0
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BELROBOTICS

Konfigurering: Menyer (1)

Sa anvander du knappsatsen

Knappsatsen har 16 knappar (10 nummer-
och 6 atgardsknappar) samt 1
aktiveringsknapp@:

- ‘F1': Aterga till laddningsstation

. ‘'F2': Atergd tilll och vanta vid
laddningsstation

- 'F3': De felkorrigering, eller teknisk
anvisning

« ‘#:. FOr att valja aktuell atgard
« ‘X’. FOr att knappa in kod, eller val av

vilodagar
« ‘C': FoOr att atergad till féregaende meny
eller radera

Du maste trycka pé@ for s
att starta maskinen
(displayen  blinkar), i .
. . 2000
sekunder. BIGMOW-PARCMOW startar
klipphuvud och bdrjar sedan arbeta.

g
®
i S N
0000

0000

sina

: Aterga till laddningsstation

: Aterga till och vanta vi

: A ga uppat i meny

SIDA 14

Meny

Funktioner

Det finns 2 undermenyer i “Belrobotics”
meny:

Menyn “Info” (som ar avsedd for din
tekniker) innefattar samtlig information
avseende driften av din BIGMOW-PARCMOW ;
tillgang till

Menyn ‘“Installningar” med

anvandarinstallningar.

Genom att vélja *k kan anvéandarkoden

knappas in och maskinen aktiveras under
vald tidsperiod. Efter denna period stannar
maskinen och koden maste knappas in

igen. Vid en fdrsenad start
rekommenderas det darféor att du
knappar in koden igen. Maskinen

kommer inte att starta utan denna kod.

Info
Statistik
Historik
Version
Serienr

Instéllningar

BELROBOTICS @
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Konfigurering: Menyer (2)

Menyn “Info”
Denna meny ar avsedd for din tekniker. Den

har 4 undermenyer:

.................................. gor det mgjligt att visa
allméan information om driften av din maskin.

BELROBOTICS

koD INNEBAR

SO |Klipptid (minuter)

S1 |Laddningstid (minuter)

S2 |[Totalt antal cyklar (klippning+Laddning)

S3 |Vanster hjulavstand (meter)

S4 |Hoger hjulavstand (meter)

S5 [Batteristatus; kapacitet fére senaste
laddning

S6 |Batteristatus; kapacitet fore senaste
urladdning

S7 | Vilotid (minuter)

................................. mojliggor visning av
handelser som har lagrats av maskinen.

(&

.................................. mojliggor visning av
huvudmenyns serienummer.

De 7 undermenyerna i menyn
“Instéliningar”

....................................................... mojliggor

visning av antingen klocka eller information.
(se sid.23)

KOD INNEBAR
SS  |Startar Sok Station 6).Menyn "Alternativ’ _konfigureras enligt
) . foljande: (se sid.24)
Dixx | Startar Drift/laddning xx %
Ldxx | Startar Laddning/drift xx % 7) Menyn “Avbryt vila” __gor det méjligt att
VIxx | Startar Vila pa laddning/laddning xx avbryta samtliga viloperioder (se sid.22)
%
000 ' 007 3
—A Panel 0ppnad av Anvandare MultStat UtatSyst
—G& |Startar arbete O01 | GapaLaddn |O08 | Fasinv
PA Paslagen 002 StannaStat 009 | HuvRotInv
—— | Avstangd 003 | Demolage 010 | MotursSokn
004 [ EjLaddnPip  |O11 | Laddn2Sid
- am 00 012
5 SystKlippn 12 | Aktinfngn
Sl StationsInfngning yStRipp 9
006 MotursSyst 013 | udocknin
AS Avbryter Sékning y 9
SIDA 15
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BELROBOTICS

Konfigurering: Installningar (1)

MENYN “INSTALLNINGAR”

Viloperioderna ar programmerbara och ar valfria. Om
viloperioder, kontakta din aterforsaljare, som hjal

© ©® N o g k& w0 D PRF

=
o

Viloinstallningar

Majliggor programmering av upp till fyra viloperioder, da maski

Indikering Meny (C for att aterga till Meny)

nen inte arbetar.

Valj “# V7 Installningar “#” Viloinstalin  “#"

Period 1#: _ _:_ _
COMéan OTis DOns DTor DFre COLoér OOS6n

Viloperiod 1# “#” Vilotimmar “#” (genom “# V # #
# #H)

Period 2#: _ :
COMan OTis OOns DTor DFre COL6r CIS6n

Programmera HH:MM f6r viloperiodens start och
HH:MM for slut pa vila. Bekrafta genom att trycka

Period 3# : : N

COMan OTis DOns OTor DFre CL6r CIS6n

u#"

Period 4#: _ : :
COMéan OTis OOns DTor DFre COLér COS6n

Valj den dag eller de dagar i veckan som detta

tidsschema avser genom att skrolla med ¥ och A. For val av dag, anvand “k”. Efter

val av dag, tryck “#”

Du har atergatt till viloperiod 2# . Om du vill du programmera viloperioder for évriga
dagar, folj steg 2 till 5 igen. Du kan hogst programmera 4 viloperioder. Tryck darefter

“C” upprepade ganger, tills Meny visas pa display.

Starta om maskinen genom att trycka @i pa knappsatsen och stang skyddskapan

inom 8 sekunder.

Installning av klockan

Indikering Meny (C for att aterga till Meny)
Valj “# ¥” Installningar
Skriv in tid “HH:MM” “0 ... 9”
Skriv in dag (1=Mandag; ; 7=S06ndag)
Tryck “V¥”

Skriv in datum “DD/MM”

‘0 ...

Skriv in artal 20 9"
Bekrafta genom att trycka “#”

Tryck “C” 3 ganger tills Meny visas

du har fragor avseende programmering av
per dig att programmera dem

Gor det mojligt att justera tid och datum.

“# V7" Klocka “#” (genom “# V # V #7)

Starta om maskinen genom att trycka@ pa knappsatsen och stang skyddskapan inom

SIDA 16
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Konfigurering: Installningar (2)

. Installning av l6senord _ Goér det méjligt att &ndra anvandarkod.

1. Indikering Meny (C for att aterga till Meny)

2. VAalj“# V" Instaliningar “# ¥ ¥” Ny Kod “#’ (genom “# ¥V # ¥V V¥ #")
3.  Skrivin den gamla koden “* . Bekrafta genom att trycka “#”
4.  Skrivinden nya koden “# . Bekrafta genom att trycka “#”

5. Tryck C 3 ganger tills Meny visas

6.  Skriv in den nya koden innan start
7. Skrivinden nya koden“¥ "

8.  Skriv in antalet giltighetsdagar for koden (inte i programversionen 2009)

Varning, nar maskinskyddet &r aktiverat maste du skriva in koden och gilti ghetsdagar igen,
A annars stannar maskinen och fragar efter koden.

. Installning av sprak

Du kan valja mellan francais, English, Deutsch, italiano, espafiol och Nederlands.

Indikering Meny (C for att aterga till Meny)
Valj “# V" Instéllningar “# ¥V V¥ V" Sprak “#” (genom“# V # V V V #")

1
2
3. Valj sprak med hjalp av “V¥". Bekrafta med “#”
4.  Tryck “C” 3 ganger tills Meny visas

5

Starta om maskinen genom att trycka @ p& knappsatsen och stang skyddsk&pan inom
8 sekunder

Se felkorrigering

Gor det mojligt att visa tid eller serviceinformation D MaSk'n Latelar raCkV'dd

(teknisk information) D -
1. Indikering Meny (C for att aterga till Meny).
2. Valj“F3”

Fasindikering mitt pa skarmen.
Teknisk information istallet for klocka:
- P03 motsvarande varde i faltet for timmar (P03 i de godk&nda parametrarna)

- P04 motsvarande varde | faltet for minuter (PO4 i de godkanda parametrarna)

SIDA 17
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Konfigurering: Alternativ (1)
- Se fullstandig forklaring i instruktionshandboken

v: Alternativ aktiverat -: Alternativ avaktiverat

Tryck “#” for att aktivera eller avaktivera ett alternativ

1. Indikering Meny (C for att aterga till Meny)
2. Valj"# V7 Instéllningar “# A A” Alternativ “#” (genom “# V# A A #")

3. Indikering alternativ 1: O01:GaPalLaddn

. Multiladdningsstation _ O00 MultiStat

Med laget multistation ar det mdjligt att hantera flera stationer m ed en eller flera robotar.

000 MultiStat: - BIGMOW-PARCMOW atergar endast till en normal station
000 MultiStat: v BIGMOW-PARCMOW atergar endast till stationer konfigurerade som multistationer

A Om detta alternativ har bekraftats, atergar maskine  n inte langre till sin ‘vanliga’ station.

. Omedelbar atergang till laddningsstation 001 GaPaLaddn
Tvingar maskinen att direkt aterga till sin laddnin ~ gsstation. (se sid. 20)

1. Indikering Meny (C for att aterga till Meny)

2.  Kortkommando “F1” (se sid. 20)

001 GaPaLaddn: - BIGMOW-PARCMOW atergar inte till station och arbetar normalt
001 GaPaLaddn: v BIGMOW-PARCMOW atergar till station

Q Nar alternativ O01 G4 till laddningsstation har valts, startar maskine n igen nar batterierna ar fulladdade.

. Stanna i station efter laddning _ ©02 StannaStat

Tvingar maskinen att stanna kvar i station efter si  n cykel, utan att lamna den (se sid. 20)
Se aven kommandona som sammanfattas i slutet avden  na manual

1. Indikering Meny (C for att aterga till Meny)

2. Kortkommando “F2” (se sid. 20)

002 StannaStat: - BIGMOW-PARCMOW atergar inte till station och arbetar normalt
002 StannaStat: v BIGMOW-PARCMOW atergar till station och stannar kvar dar

Nar alternativ O02 Stanna i laddningsstation  har valts startar maskinen inte forran detta altern ativ har
Zg annullerats.

For att tvinga maskinen att ater starta, tryck @ och stang skyddskapan (maskinen méaste ha automati sk
kontakt med stationen)
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Konfigurering: Alternativ (2)

- Se fullstandig beskrivning i instruktionshandboken

v : Alternativ aktiverat - : Alternativ avaktiverat

Tryck “#” for att valja eller valja bort ett alternativ

. Demonstrationldge (utan rorelse)  O03 Demolage
Normalt- eller demonstrationlage (utan rérelse)

003 Demolage: - BIGMOW-PARCMOW arbetar normalt
003 Demolage: v BIGMOW-PARCMOW ror sig framat utan att anvanda sina klipphuvuden

Om detta alternativ har valts, kan maskinen arbeta utan signal och darmed lamna rackviddsomradet, dve
den saknar bade elektricitet och signal

« Tyst laddning (inga ‘pip’ under laddning) 004 EjLaddnPip
Signalljud under laddning (med eller utan). Tystla  ddning

004 EjLaddnPip - BIGMOW-PARCMOW piper under laddning (2 langa pip/2 sek)
004 EjLaddnPip: v BIGMOW-PARCMOW &r tyst under laddning

Maskinen piper under manuell laddning, 2 korta pip/  sek, som varnar fér att den inte laddas automatiskt
stdnga av dessa pip under manuell laddning, valjer du alternativ 2.

. Systematisk Klippning  O05 SystKlippn

Klippinstéllning (standardinstaliningen slumpmassig t eller systematiskt).

005 SystKlippn: - BIGMOW-PARCMOW arbetar i normalt lage, dvs. det slumpmassiga laget
005 SystKlippn: v BIGMOW-PARCMOW arbetar i systematiskt lage

. Moturs (i systematiskt lage) 006 MotursSyst
| systematiskt lage: maskinen rdr sig medurs eller moturs in mot mitten. Endast anvandbart om det
systematiska laget har valts O05 SystKlippn: v

006 MotursSyst : - BIGMOW-PARCMOW svanger medurs O i systematiskt lage
006 MotursSyst: v BIGMOW-PARCMOW svéanger moturs O i systematiskt lage

. Rorelse fran mitten utat eller utifrdn in mot mitten (i system atiskt lage) O07
UtatSyst

nom

. For att

| systematiskt lage arbetar maskinen fran mitten ut ~ at. Endast anvandbart om det systematiska laget har

vals, 005 SystKlippn v
Utan detta val sker rérelsen i motsatt riktning: ut ifrAn in mot mitten.

007 UtatSyst: - BIGMOW-PARCMOW ror sig utifran in mot mitten i systematiskt lage
007 UtatSyst: v BIGMOW-PARCMOW ror sig fran mitten ut mot kanterna i systematiskt lage

Det systematiska laget anvands séllan och rekommend  eras inte. Det slumpmassiga laget ar mer effektivt
A ger ett béattre arbetsresultat
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Konfigurering : Alternativ (3)

- Se fullstandig beskrivning i instruktionshandboken

v: Alternativ aktiverat -: Alternativ avaktiverat

Tryck “#” for att valja eller valja bort ett alternativ

. Fasinversion . O08 Fasinv
Mojliggor inversion avseende upptackandet av det om rade som begransas av kabeln.

008 FasInv: - Beroende av omradesfas

008 Faslnv: v Beroende av omradesfas
For bekréaftelse av omradesfas, anvande F3-funktione  n: se felkorrigering, fasindikering maste vara posi tiv. (®+)

. Inversion vanster klipphuvud . O09 HuvRotlnv
Gor sa att de vanstra klippbehallarna snurrar i mot  satt riktning for att undvika grasanhopningar.

009 HuvRotinv: - BIGMOW-PARCMOWSs klipphuvud snurrar i samma riktning
009 HuvRotinv: v BIGMOW-PARCMOWs Klipphuvud snurrar 3 ganger i en riktning (Joch 2 i motsatt
riktning.
. Riktning for att aterga till station: Moturs 010 MotursSdkn

| det slumpmassiga laget tvingas maskinen att aterv  anda till sin laddningsstation mot- eller
medurs.

010 MotursSeek: - BIGMOW-PARCMOW atervander medurs O for att aterga till station
010 MotursSeek: v BIGMOW-PARCMOW atervander moturs O for att aterga till station

A Maskinen atervander till station genom att félja be  grénsningskabeln pa cirka 1 meters avstand.

. Laddning av maskin fran bada sidor 011 Laddn2Sid
Gor det mojligt for maskinen att atervanda till sin laddningsstation i bada riktningar (med- och motur S)
och annullerar alternativ 010 Moturssokn.

011 Laddn2Sid: - BIGMOW-PARCMOW atervander till station i en riktning (alternativ 9)

011 Laddn2Sid: v BIGMOW-PARCMOW atervander till station i bada riktningar (1*J, 1* 0)
Alternativ 10 fyller ingen funktion vid denna konfigurering

. Sensorlage fran station 012 Aktinfangn

Maskinen atervander till station vid behov genom at  t passera stationens front, darefter snurra ett hal vt varv,
innan den placerar sig pa kabeln och garinistati  on. Detta sparar tid fran att félja den begransande kabeln.

012 Aktinfangn: - Atervander till station genom att folja kabeln, nér batterierna borjar bli urladdade.

012 Aktinfangn: v Stationssensorlage nar batterierna borjar bli urladdade.
Tar ett halvt varv efter station for att ladda, tar inte hansyn till alternativ 13

. Laget Atervand till station 013 Udockning

Om detta alternativ har valts atergar maskinen for laddning genom att passera stationens front, dareft er
snurra ett halvt varv, innan den placerar sig pa ka  beln och gar in i station.

013 Udockning: - Atervander till station genom att placera sig pa kabel d& stationen har upptéckts
013 Udockning: < Atervander till station genom att passera stationens front, darefter snurra ett halvt varv, innan
den placerar sig pa kabeln och gar in i stationen.
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Konfigurering: Parameterisering (1)

—. Far atkomst av auktoriserad parametermeny: % 13870

1. Indikering Meny (C for att aterga till Meny)
2. Skriv *k 13870”
3. Indikering P01:020
Tryck “#” fér att andra och validera en parameter
KOD INNEBORD ANTECKNINGAR
POO Kanslighet Stannar vid 30 (min 20). Ingen garanti
under 20 +128 fér en dalig signal
— Se forklaring nedan.
PO1 Begransningskabelns langd Angivet i tiotal meter
— P01:020 = 200 meter
P02 Max gang fran driftstart efter laddning. [Angivet i tiotal meter, slumpmassig rorelse
Maskinen foljer kabeln efter laddning [ mellan minvarde P06 och maxvarde P02
pa ett avstand av minst P06 och hogst
P02
P03 Spargrans Stannar vid 00
— Se forklaring sid. 23
P04 Spargrans +1 Min 120
Avstand tillbaka till station aitets intensitet)
P05 |Hastighet Min Max
PARCMOW |020 (=40 cm/sek) 040 (=80 cm/sek
BIGMOW [ 020 (=40 cmisek) | 050 (=1 m/sek)
P06 Min gang efter laddning (se P02) Angivet i tiotal meter, slumpmassigt
rérelse mellan minvarde P06 och
maxvarde P02
P07 Véarde, vid vilket maskinens kénslighet | Standard 30; min 20
reduceras. Tar inte langre hansyn till fasen, se | — Modifiera endast om du har styrt maskinen under
sid.21 detta varde, garantin géller inte langre for din maskin.
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Konfigurering: Parameterisering (2)
- P00: Kanslighet

Maskinen &r konfigurerad att verifiera signalens kvalitet, k&nslighet och form. Parametern O
mojliggor reglering av maskingens kanslighet.

Den forsta metoden, Parameter fran 12 till 120, ger en trippel signalverifiering.
Standardvarde vid 30.

Den andra metoden, Parameter fran 140 till 250, ger en enkel signalverifiering.
Standardvarde vid 158.

Se tabell nedan, beroende pa situation

Situation POO
Kanslighet

Standardmetod 1 30

Standardmetod 2 158

1 [|Om det forekommer ett problem: min metod 1 20

2 |Om det forekommer ett problem: ga éver till metod 2 158

3 |Om det forekommer ett problem: min metod 2 148
4 |Om det uppstar ett problem mitt i terrangen Se forklaring PO7

Min metod 1 12

Min metod 2 140

- P0O7: “Fas formaga” -

Denna parameter gor det majligt for maskinen att bortse fran fasen over ett visst
avstand fran begransningskabeln. Om det uppstar ett problem mitt i terrangen kan
detta varde sankas till MIN 20. Standard ar 30. For att ha en idé om vilket varde som
ska knappas in i varje enskilt fall, anvand SE FELKORRIGERING, genom att trycka
pa knappen F3. Indikeringen i klockans stalle ger motsvarande varde for detta
avstand.
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Konfigurering : Parameterisering (3).
~ P03 + P04: SPARGRANS «

Nar maskinen atergar till station eller lamnar stationen igen foljer den begransningskabeln till
ett visst avstand. Detta avstand ar Spargransen. Avstandet skiljer sig at vid varje omrade
eftersom det ger en indikering om magnetfaltets varde. (Detta magnetfalt &r olika vid varje omréde
beroende pé storlek, form och terrangens residual absorption). Minimum for Spargrans faststalls av
parametrarna 3 och 4, med en slumpmassig variation fran +0 till +80 i parameter 4.
Maskinen foljer alltid minimum Spargrans pa 80, nar parametrarna ar enligt nedan.

P03 faststaller passagen, i vilken maskinen foljer sin kabel.
P04 faststaller det minsta varde som maskinen foljer.

Typ av situation P03 | P04 Min Max
Passage Spargrans | Spargrans
Standard 0 120 120 200
Exempel 1 0 150 120 230
Konfigurering Golfmaskiner 1 120 376 456
Exempel 2, Golf eller 2 maskiner 1 160 416 496
Minimum 0 0 80 80
Exempel 3, Iagt varde 0 15 80 95
Maximalt P04 0 255 255 335
Motsvarande varde P03=01 1 0 256 336
Motsvarande varde P03=02 2 0 512 592
Motsvarande varde P03=03: 3 0 768 848
Maximalt
Teoretiskt maximalt 3 255 1023 1103

AVarning: om vardena ar for laga gor maskinen en liten cirkelrorelse, foljer sin kabel, och
forsatter sig i falsk ‘sdkerhetsvarning’.

AVarning: om vardena ar for hoga oscillerar maskinen pa grund av den svaga signalen vid
sadana varden, och maskinen forsatter sig i falsk ‘sakerhetsvarning’.
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Sakerhetsvarning: Felmeddelanden

KOD

INNEBORD

ANMARKNINGAR

—L43

i vanster och/eller hoger kollision

LO1— |Blockerade huvud (1, 2, 3, 4, 5) Indikering pa display

—1L.31 — Kontrollera klippkomponenter

L32— |Vanster och/eller hoger hjul blockerat Indikering pa display

—L35 — Kontrollera drivkomponenter

L36— |Kaross Kontaktsensorer

—L39 [ivanster och/eller hdger kollision — Kontrollera karossens kontaktkomponenter
L40— |Berdringssensor (kontaktflans) Hjulets kontaktflans

— Kontrollera rod tryckméatare som ar kopplad i
boxen

BELROBOTIC;

1]

L44 Kod utgangen Folj procedur for programmering av kod
— Se handbok sid. 17

L45 Batteri for lagt laddat — Satt maskinen manuellt i laddningsstation, och
starta den igen manuellt efter 2 timmar

L46 Ingen begransningssignal Kontrollera laddningsstationen

L47 Station inte hittad Maskinen har inte hittat sin station efter en
terrangrunda (funktion for PO1)
— Kontrollera P01, verifiera maskinens sonar (om
den saktade ner), kontrollera stationens sonar (om
maskinen saktade ner d& den narmade sig
stationen)

L48 Kabelns yttre avgransningar — Kontrollera O03: demolége; 0O08: Fasinversion;
P0O: intensitet pa 30

L49 Kabel saknad Maskinen stannar efter att ha sokt kabeln
6 m
— Verifiera P04: sok; normalt vid 120

L50 Ingen vag ut Blockerad i denna position efter ett antal
mandvreringar

L51 Glidning Avklarad distans storre an PO1
— Kontrollera terrangens skick, kontrollera PO1

L52 Blockerad pa kabel — Kontrollera O08: Fasinversion

L53 Sakring. Strdomrusning Batterisakring trasig ELLER
huvudomkopplare i laget AV under

L55 Forlorat Laddning? Forlorat laddning i station

L56 Laddningskontakt? sioa 24 | Maskinen har upptéckt stationen, men inte
haft kontakt med stationen.

L57 Bat Temp Sensor m med temperatursensor
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Viktiga punkter att verifiera (1)

- Under installation:

1. Placera en 1,5 mm? entradig kabel i en kabelmantel langs med omradesgransen.
Anvand termotransferband med resin. Kabeln ska placeras 2 till 5 cm djupt.

2. Hogst 1000 meter begréansningskabel.
3. Undvik att skapa "flaskhalsar” i omradet dar maskinen ror sig.

4. Undvik att inkludera ett ytterligare arbetsomrade via en small passage (bredd pa
passage: minst 5 meter).

5. Lamna inte storre ojAmnheter i terrangen (fordjupningar eller kndlar). Sprid ut sand 6ver
det ojamna omradet.

6. Terrangkanter, som avgransas av trad eller hackar, maste flyttas.

7. Buskar hindrar inte maskinen, skydda dem med ‘rigida fysiska’ skydd (tillat hinder som &r
minst 40 cm hdoga, omraden pa hogst 50 cm); avlagsna eller skydda hinder som ar lagre
an 15 cm hoga inom omradet.

8. Begransa dig till 5 6ar inom ett arbetsomrade.

9. Placera inte en begransningskabel vinkelratt mot en brant sluttning pa éver 15 %, (inte
ens i sluttningens nedre del). Lamna minst 1 meter plan mark.

10. Terrdng som ar sumpig, odranerad, med vattenackumulering under vissa perioder
och/eller vissa omraden maste anpassas med effektiva draneringssystem.

11. Samla ihop graset innan du anvander maskinen pa en terrang for forsta gangen.

12. Placera inte ett hinder narmare &n 2 meter fran kabelns utlaggning nar den passerar en 0
(for att undvika hinder pa vagen tillbaka till station).

13. Placera stationen i ett omrade dar det inte finns hinder i narheten av kabeln, lamna fritt
for kabelatkomst (10 meter fore och efter stationen). Stationen maste installeras pa
arbetsytans storsta utrymme, och inte pa en avskild plats eller sekundar yta. Koppla till
begransningskablar och elkabel pa stationens undersida via hal i samma storlek som
kabelmantelns diameter.

14. Stationen maste placeras pa en plan yta minst 2 meter framfér stationens arm. Den
maste dessutom ha en sa rak linje som mojligt 3 meter pa bada sidor om stationen (en
svag kurva utan avbrott &r acceptabelt) MEN en helt rak linje 1 meter pa stationens bada
sidor ar obligatoriskt.

15.Koppla stationen enligt géllande riktlinjer (terminal skyddad av differential for
utomhusbruk, nedgravd kabel...).

16. Skydda vattenelement och riskomraden.

17. Se till att ett omrade pa 15 meter runt stationen ar fritt fran hinder.

18. Tva stationer maste placeras pa minst 30 meters avstand (2*15 m).

19. Skydda riskomraden (dam, sj6, pool, gang...) med hjalp av fysiska hinder.

20.Du kan koordinera de automatiska sprinklersen med stationens lastarm via ett valbart
tillbehor (kontaktdon).
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Viktiga punkter att verifiera (2)
+ Under drift:

1.

Flytta alla objekt som kan blockera klipphuvud fran terrang t.ex. tradgrenar, verktyg,
traplank, bjalkar...

Starta inte om (flera ganger!) maskinen vid sakerhetsvarning.

. Transportera inte maskinen pa en skottkarra, gaffeltruck...

Det “systematiska laget” fungerar inte som det ska pa en komplex terrang, pa
grund av terrangens komplexitet (maskinen arbetar inte 6ver hela omradet).

Nar graset inte har blivit klippt pa flera dagar, sank klipphuvuden hogst 1 till 2 spar per
dag for att fa en perfekt grasmatta efter 8 till 10 dagar.

Lat maskinen vara pa nar den ar kopplad till sin laddningsstation (sténg inte av den).

Flytta maskinen manuellt (Iat motorn vara igang for att undvika motormotstand). Flytta
inte maskinen med traktor, fyrhjuling eller annat motordrivet fordon som gar fortare &n
normal gangtakt.

Stang inte av maskin pa laddning.

Kontroll av terrangskick innan start
(Bigmow, Ballpicker, Parcmow)

MAX 2,25 om
MAX 10,00 cm MAX 2,50 cm MAX 2,50 cm o | MAX $10,00 cm

De har maskinerna har konstruerats for att anvandas pa g rasmattor.
Drift “off road” annullerar samtliga garantier.
Terranger som inte har nivaskillnader pa mer &n 2,5 cm djup i hogst 10 cm
bredd, testat med en svarv, anses vara grasmattor.

VIKTIGT ATT ANVANDA DEN 1,5 mm2MANTLADE KABELN
Kablar, andra @n den 1,5 mm2 enkeltradiga kabeln, ska undvikas. Belrobo tics
garanterar inte maskinens drift vid bruk av en annan kabel. Eventuella
problem till foljd av inkorrekt installation annullerar garantin.
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Anteckningar:
Konverteringstabeller
yard (s) acres

meter cm tum (ca 0,91 m) n m?2 100 m? ha (4046,9 m?)

1,00 100,00 39,37 1,09 3,28 100 m?2 1 0,01 0,025

0,91 91,44 36,00 1,00 3,00 10000 m? 100 1,00 25

0,01 1,00 0,39 0,01 0,03 4000 m?2 40 0,40 1
0,0254 2,54 1,00 0,02 0,08 20000 m? 200 2,00 5
0,3048 30,48 12,00 0,33 1,00
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GREENMOW - PARCMOW - BIGMOW - BALLPICKER

Belrobotics SA
Avenue Lavoisier, 16b
B - 1300 Wavre
Belgium

Telefon: 0032 (0) 10 48 00 48
Fax: 0032 (0) 10 48 00 49
E-post: info@belrobotics.com
Webbsida: www.belrobotics.com




