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BELGIUM ROBOTIC

BELROBOTICS

FICHE

SYSTEMS

Technicien:

Dateentrée : ... ... /... .../ 200...
Prévenu le : ool ... 1200...
Date Sortie: ... ... /... .../ 200...
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Nettoyage Machine

Test sur le terrains

Sillent bloc

Avant

Arriere

Roue arriére droite

Moyeu

Circlips

Bandage

Motoréducteur

Graissage apres 5000km

Roue arriére gauche

Moyeu

Circlips

Bandage

Motoréducteur

Graissage apres 5000km

Téte de coupe 1 (BM)

Disque antifriction

Roulement

Pantographe

Lames de coupe

Téte de coupe 2 (PM, BM)

Disque antifriction

Roulement

Pantographe

Lames de coupe

Téte de coupe 3 (GMT1&2, PM, BM)

Disque antifriction

Roulement

Pantographe

Lames de coupe

Téte de coupe 4 (GMT2, PM, BM)

Disque antifriction

Roulement

Pantographe

Lames de coupe

Téte de coupe 5 (BM)

Disque antifriction

Roulement

Pantographe

Lames de coupe
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ENTRETIEN

Client : réf Client : ‘

Téléphone :

Adresse : \

code machine :

Historique, PC:

N° de série : ......... e -B

Accord Client :
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Chassis

Check visuel

Train avant

Suspension inox 2mm

Roues: Nettoyer + graisser

Boitier électronique

Check visuel

Vérification des connections

Connecteurs carro/chassis

Fiche contact de charge

Adapt. fiche contact de charge

Batterie

Etat (historique)

Fiche

Bobine

Test

Fixation & Connecteur

Boudin tactile

Tests

Tube de mise a Patm.

Capteur de choc

Tests

Etat des ressort

Sonar

Tests

Station

Contact de charge

Sonar

Etat du terrain

Hauteur de coupe

Etat du gazon

Remarques supplémentaires
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