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1. INTRODUCTION

Ne pas négliger ce manuel, car I'entretien jouenadt annuel de la machine est essentiel pour
son bon fonctionnement.

En effet, cette ramasseuse de balle parcoure @€f00 km par an. Certaines pieces a usure
normale sont & changer impérativement lors de @haqgtretien.
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2. ADMINISTRATIF, PARTIEI

» Prendre I'historique de la machine, a I'aide du programiES. Cette étape est
obligatoire avant chaque entretien ou dépannage.

» Remplir la fiche d’intervention avec : (voir annexe 5.2)

Le nom du client.

La date de I'entretien.

Le numéro de la machine (ex : BP... - ... - B).

La version du software.

Le nom du technicien.

Les options cochées.

Les statistiques.

Les parametres (entrer le code * 13870 au MENUéeatrage).
Les heures de repos.

Les éventuelles remarques du client ou du techmgue I'état de la machine (bruit des
moteurs de roue,...).
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3. ENTRETIEN JOURNALIER

Pour I'entretien journalierutiliser un compresseur, une spatule ou une petite brosse.
A ATTENTION a ne pas utiliser d’eau.

» Mettre la machine en position verticale.

1) Nettoyer les roues avant de la machifieR 11223 ; roue avant)

2) Nettoyer le rouleau.

3) Nettoyer 'intérieur des roues arriéere.
4) 1x/semaine graisser les interrupteurs fin de codwseerin.Graisse WD40

Etapel Etape2 Etape3 Etape

» Mettre la machine en position horizontale.
1) Nettoyer l'intérieur de la trappe.

A ATTENTION a bien replacer les deux cables de lpgea (Voir pgl8)




4. ENTRETIEN ET MISES A JOUR

4.1 AUCUNE ENTREE DE TABLE DES MATIERES N'A ETE
TROUVEE .CARROSSERIE

4.1.1. DEMONTAGE
4.1.1.1SILENT BLOC AVANT

» Mettre la machine en position verticale.
» Dévisserles 2 écrous M6 embase pour les silent blocs avasta pipe de 10
» Remettre la machine en position horizontale en la tenantg#aain avant.

& ATTENTION &

4.1.1.2. SILENT BLOC ARRIERE

> Dévisserles 2 vis M6x14 pour les silent blocs arriézée allen de 4




4.1.1.3. CABLE SONAR

Déconnecterla carte sonalBR 15201 ; Cl sonar) ; (BR 15290 ; Kit sonar
étanche)

4.1.1.4. CABLE CONTACT DE CHARGE

» Déconnecterla fiche des contacts de charge.

Vous pouvez maintenant enlever la carrosserie !




4.1.2.NETTOYAGE

> Pour commencer, il fagnleverle rouleau. Pour ce faire il faut :

» Mettre la machine en position verticale
> Dévisserles deux manettes levables M6.
» Enlever le rouleau en le faisant glisser.

(BR 42158 : Manettes levables M6)

> Nettoyer la machine et la carrosserie a I'aitien compresseur, d’'une spatule et
d’'une petite brossaafin d’enlever le maximum d’herbe.

A ATTENTION a ne pas utiliser d’eau




> A laide d’'une éponge humide et d’un savon spécifinettoyer la machine (chassis

et carrosserie) afin qu’elle soit propfeR 99112 pour 5 litres — BR 90111 pour 30
litres)

>
4.1.3.ENTRETIEN

4.1.3.1 CONNECTEUR CONTACT DE CHARGE

> Vérifier I'état de la fiche des contacts de charge. Sigm@s d’'un peu

d’oxydation, pulvériser du WD40 et souffler au caegseur\'WD40 et un
compresseur

4.1.3.2 CONTACT DE CHARGE

> Poncerlégérement les contacts de charge avec du papirde (P400)




>

4.1.3.3SILENT BLOC AVANT

» Changerles silent blocs avant :

BALLPICKER (BR41191 : Kit silentbloc avant BP, 2pc)

4.1.3.4BOUDIN TACTILE

Si la machine est équipée d’'un boudin tactile &amrélectrique, machine avant la
BP06-130-B, vérifié que celui-ci se trouve bienslaan profilé en aluminium et qu'il n'y
a pas de déchirure trop importante. Si le boudistpas réparable, référez vous au point
4.1.4.2 de ce manuel pour le remplacer par un Ina@adtile & contact pneumatique.

Si la machine est équipée d’'un boudin pneumatiggérEfjé que celui-ci est toujours bien
maintenu sur sa latte en ertalene. Si vous étpsésence de petites déchirures, vous
pouvez les réparer avec la pate de scellefi#i4213 : pate de scellement).

Si la déchirure est trop importante, veuillez pdaréau remplacement du boudin en
caoutchou¢BR..... , profil PVC Bircher pour Ballpicker L=2,68).

Pour remplacer le boudin pneumatique :

Tirer sur les 2 tuyaux pour les sortir du boudin.




» Deévisserles 15 écrous M4 frein/isseuse douille de 7.
> Enlever le boudin de son profilé en ertaléne.
» Mettre le nouveau boudin sur le profilé en ertalene réoéyd ournevis plat

» Forer au diamétre 5mm, en passant la méche par lesdga®xistant du profilé en
ertalene, les trous dans le boudinreuse meche de 5mm.

AATTENTION . de ne pas forer a travers la derniére couche ddibo

» Fixer 'ensemble sur la carrosserie avec les 15 écreirs. ffisseuse douille de 7.

AATTENTION . ne pas serrer trop fort.
» Passerles tuyaux dans le boudin.

> Coller les 2 bouchons d’étanchéiténetttre la pate de scellemertoctite 454.

4.1.4.MISES A JOUR NON OBLIGATOIRES

4.1.4.1CARTE SONAR

> Verifier la carte sonar. Si celle-ci est défectueuse @améglacer il faudra installer
la nouvelle carte soné&tanche(BR15290 : kit sonar étanche)

Pour remplacer le sonar il faut :

» Déconnecterl’ancienne carte sonar de la carrosserie.

» Chasserles deux yeux noirs de la carrosserie.

> Placer’émetteur (fil rouge et bleu) a gauche et le péear (2fils bleu) a droite
dans la carrosserie.




» Connecterla nouvelle carte sonar sur la carrosserie eariaisasser les fils vers
le haut, connecter I'émetteur sur JPIEZ€& le récepteur sur JPIERO

» Connecterle contact magnétique sur la carte sonar.

A Attention si vous venez de remplacer un spaaiun sonar étanche il faut
insérer un programme prévu pour celui-ci.

4.1.5.REMONTAGE DE LA CARROSSERIE

> Remettre la carrosserie sur la machine:

» Connecter le sonaBR15290 : Cl Sonar)
» Connecter la fiche des contacts de charge




> Serrer les 2 vis M6x1Z|¢é allen de 4

» Serrer les écrous M6 embase des silent blocs avant.

4.2. CHASSIS

4.2.1.NETTOYAGE

» Démonterles roues arriere et le rouleau.




» Souffler, gratter et frotter le chassis, les roues arrieres et le rouleaudeltaun
compresseur, d'une spatule et d’'une petite by@fsed’enleverle maximum
d’herbe.

> A laide d’une éponge humide et d’'un savon spécifjmettoyer le tout (BR
99112 pour 5 litres — BR 90111 pour 30 litres).

4.2.2.ENTRETIEN
4.2.2.1CABLES

» Veérifier visuellement I'état des cables allant du boitran@pal aux différents
composants (moteur de trappe, bobine, vérin, scharge)Si nécessairgveillez a
les remplacer.

Pour votre information, il se peut que ceux-ci B grignotés par des rongeurs, Si
tel est le cas, il existe du répulsif.

» Dans le cas ou le cable bobine doit étre changgsimie vous référer au point 4.2.3.1.

4.2.2.2 ROUES AVANT

» Vérifier I'état général des roues avgBR41242)kt de leurs axes. Si celles-ci font
trop de bruit ou qu’il y a trop de jeu, il est ngsaire de leeemplacer. Clé plate de
13.

4.2.2.3VERIN

> Veérifier I'état général du vérin(visuel)(BR 41218 ; vérin)
Si il faut le remplacer voir point 4.2.3.2.




4.2.2 .4 INTERRUPTEURS FIN DE COURSE

» Graisser les interrupteurs fin de course du véfitaisse WD4(BR 41232 ;
interrupteur)
Si il faut le remplacer voir point 4.2.3.3.

4.2.2.5ROULEAU

» Vérifier le rouleau.
Vérifier sile rouleau n’est pas cassé au niveau des disque
S’il est cassé, remplacer le disque du rouleau ranaegé.
Pour démonter le disquelévisserles 4 écrous a I'extrémité du rouleau.
Ensuiteenleverles disques du rouleau jusqu'a arriver au dis@fectleux.

AATTENTION . il est important de bien remonter le disque dueaulcar
chacun d’eux a une position bien précise. En effatchaque disque du rouleau il
y a un petit rebord qu’il faut repositionner endatu rebord du disque d’a coté.
(BR 42102 ; disque noir)

> Remettre le rouleau.

Il est important de bieserrer les deux manettes levabketsde lesepositionner
dans leurs encoches afin qu’elles ne puissentgdesserrer.




4.2.2 .6 ROULEMENT DU ROULEAU

» Vérifier les roulements a chaque extrémité du rouleau.
S’il faut les remplacer, il suffit de les sortir tiir emplacement et de les
remplacer par des nouveauxR 42105; roulement : 1pc)

4.2.2.7 BANDE DE COMPTAGE

Enlever le rouleau. (voir point 4.2.2.5. de ce n&#)hu

Nettoyer et vérifier que la bande de comptagemoire et en bon état.

S'’il faut remplacer la bande il faut :

- Décollerla bande

- Déconnecterla bande du mainboard

- Coller une nouvelle bande apres avoir dégraisser I'erapiaat de la bande
- Faire passer le cable aux endroits prévus

- Connecterla bande du mainboard

Y V V

4.2.2.8VERIFICATION ELECTRONIQUE

» Enleverla trappe.
Pour enlever la trappe, il faut sortir lesixl cables de la trappe, la faire glisser
vers le haut pour ensuite pouvoir I'enlever.

» Enlever la plaque centrale du boitier de la mactite a cliquet avec douille de 8

> Veérifier I'état des cables, les connections du servodriedadarte mere et
nettoyer I'intérieur (sans eaw)suel

» Refermer le boitier de la machifi¢e a cliquet avec douille de 8
» Remettre la trappe.
> Pour vérifier le bon fonctionnement de la trappehew et décocher OPT : 005




A ATTENTION a bien replacer les deux cables.

4.2.2.9MOTOREDUCTEUR PLANETROLL

» Enlever les roues arriéres (gauche et droite) miodéer leurs moteurs, s'il est
nécessaire de les graisser (le typgdessea utiliser est lanobil). Pour le savoir,
faire tourner la roue et écouter si le moteur‘taibrmalement’ beaucoup de bruit.
En moyenne, un moteur peut parcourir 5.000 km tadétre graissé (vous
pouvez vérifier les statistiques 3 et 4 qui coroesjent aux nombres de metres
parcourus par les roues droite et gauche). Sieeseaits n'ont pas besoin d’étre
graissés, il faut quand méme enlever les rouedafies nettoyer a l'intérieur et
entre le moyeu et le motewlé dynamomeétrique a cliquet avec douille de 27
(BR 99114 graisse MOBIL polymex EM)




» Pour le graissagésvant de démonter le moteur il est impératif deaunar la
position de chaque piece du mote®iR 43101 ;moteur de roue ballpicker)

» Marquer les différentes pieces du moteur. Le marguetoute la longueur de
droite a gauche.

» Dévisser les 4 vis M4x8ournevis plat ou clé a cliquet avec douille de 7

» Dévisser le cacheé allen de 6




» Dévisser la vis derriére le cache de 2 tours comple
Si la vis n'apparait pas, il suffit de fatmurner le moteur électrique jusqu’a la voir
apparaitreClé allen de 4

» Seéparer le réducteur et le moteur électrique.

» Garder le réducteur.
» Enlever les deux piéces qui sont sur le réducteur.




> Dévisser legl vis clé allen de 4

» Frapper légerement sur le carré aluminium poutdier. Marteau de 200gr

» Marquer le moteur pour repérer I'avant de I'arrideemoteur.




> Dévisser les 2 vislé allen de 4

A ATTENTION : ces 2 vis sont plus courte que les 4 vis de I'éfaPe ne pas
les mélangées.

» Seéparer la partie avant du réducteitilisez un cutter, un petit marteau
200gr et un tournevis pour les séparer.




> Renverser le réducteur pour faire glisser’létage d’engrenage.

» Dégraissedégraissant d’'atelier et pinceau

» Graissergraisse Mobil

Mettre 6 ml de graisse par étage d’engrenage.

Il faut donc mettre 2 ml de graisse entre chadgegn de I'engrenage.
N’utilisez que cette graisse.

» Remonter le moteur.

» Remettre les engrenages en commencant par la peati¢ du réducteur. Les
engrenages doivent se mettre en place sans forcer.




AATTENTION . Il est tres important de respecterhegrques lors du remontage.
En effet, il faut respecter I'avant de I'arriére mducteur.

> Remettre le 2étage d’engrenage et la partie arriére du réducteu

ATTENTION : Il est tres important de respecteritesrques lors du remontage. En
effet, il faut respecter 'avant de I'arriere dduéteur.

> Engager la partie avant et arriére dans le rédudtgiisez un petit marteau de
200gr

> Serrer les 2 vis de la partie arriere du réductelérdynamométrique avec douille
allen de 4(couple 5Nm)




» Remonter la piece carrée aluminium.

A ATTENTION : Il trés important de respecter les magg lors du remontage de
cette piece.

> Serrer les 4 vis de la partie avant du réductélérdynamomeétrique avec douille
allen de 4(couple 5Nm)

» Remonter les 2 piéces sur l'arriere du réducteur.




&ATTENTION - Il faut bien respecter leur positidhfaut positionner
'ouverture des 2 pieces dans l'alignement aveavérsture de la partie arriére du
réducteur. (Voir photo)

> Faire apparaitre la vige allen de 4

» Remettre le moteur électrique et serrer la@ié.allen de 4

A ATTENTION : Il est tres important de garder le maté I'horizontal
pour cette étape.




> Tirer le réducteur et le moteur électrique vers I'ex@ripour vérifier s’ils sont
bien serrés.

» Remettre le cachgé allen de 6

» Revisser les 4 vis M4x8ournevis plat ou clé a cliquet avec douille de 7
Loctite bleu

» Remonter les roues arrier€lé dynamomeétrique avec douille de(8&rrage :
65NmM)

(BR 13290 ; roue arriere)

A ATTENTION il est important de serrer I'écrou auentrant a fleur de I'axe du
moteur de roue pour éviter que la roue ne frottéreda plaque du moteur.




4.2.2.10. BATTERIE

> Pour controler I'état de vos batterig®R25301) le plus simple est’analyser
I'historique de la machine. Si la machine travailieins de % d’heure sur
plusieurs cycles d'affilés, c’est que les batteaas/ent en fin de vie.

Une deuxiéeme méthode consiste a :
» Charger la batterie au maximum.

> Débrancher celle-ci etmesurer sa tensionMultimetre.

» Remesurerla tension 1 heure plus tard. Si cellé&diminué de plus d'1 volt,
vous pouvez considérer la batterie comme défadlamtiltimetre.

AATTENTION . il est trés important de charger les batteries aximum avant
I'hivernage et de mettre I'interrupteur principak s« OFF » ou de débrancher les batteries.

4.2.2.11 SILENT BLOC ARRIERE

» Dévisserle silent bloc et leemplacer. BR44190 : kit silentbloc arriere BP




4.2.3.MISE A JOUR NON OBLIGATOIRE

4.2.3.1 KIT BOBINE RESINEE

» Démonterl’ancienne bobine et le cablgisseuse douille de 8, clé de 19 et embout Pz2.

» Viser la nouvelle bobine en respectant le sens (voitq)len utilisant les 2 vis de fixation
de I'ancienne bobine.

> Fixer le cable aux endroits prévu avec des col¢BREl1314)serrer le presse étoupe et
connectersur le MainBoardPince coupante et clé de 19.

4.2.3.2 REMPLACEMENT DU VERIN

» Démonterl'ancien vérin.clé de 13 et de 10.




» Déconnecterle cable du servodrive.

I—

» Placerle nouveau vérinclé de 13 et de 10.
> Faire passer le cable aux endroits prévaislson.
» Connecterle cable au servodrive.

4.2.3.3REMPLACEMENT FIN DE COURSE VERIN

» Démonterles anciens interrupteurs fin de course et le gallgu'a la carte mergisseuse
avec douille de 8.

> A l'aide des plans en annexe tracer et forer msstnécessaires pour le placement des
contacts magnétiques et de I'aimant.

> Placer 'aimant et les contacts magnétiques.

> Faire passer le cable aux endroits pré@asson.

» Connecter le cable au servodrive.




4.3. CONTROLES ET TESTS

Une fois la carrosserie remise sur le chassisy@lente travail effectué en réalisant les
tests suivants :

> Mettre le paramétre POOO sur 000.

AATTENTION . au préalable étre certain d’avoir relevé les patees avant le test
final...

Introduisez le code « * 13870 ».

Appuyer sur « F3 » pour descendre dans I'arborescgisqu’au PO00
Appuyer sur « # », pour pouvoir modifier le paramaet

Appuyer 1x sur « 0 » pour mettre le paramétre a 0.

Confirmer la modification en appuyant sur « # ».

YV VVYVYY

> Appuyer sur ON pour lancer la machine.

> Testerle boudin, le capteur de chocs et le sonar. (sFergevant la machine et si elle
ralentit, c’est que le sonar fonctionne correctetnen

Si la machine ne fait aucun bruit anormal et & sdlagit bien aux différents tests,
I'entretien est terminé !

A ATTENTION : ne pas oublier de remettre le parametre PO00 &030sa valeur
précédente.

5. ADMINISTRATIF : PARTIEII

» Remplir la fiche d’intervention avec les piéces qui ot é@tangées.
> Indiquer les heures de travail.

> Indiquer les remarques éventuelles

» Remplir la fiche d’entretien. (Voir annexe 6.3)




6. ANNEXES

6.1. REFERENCES PIECES

BR 1122: Roue avar

BR 1520: Cl sona

BR 1529( Cl sonar étanct

BR 9911: 5L

BR 9011: 30L

BR 44191 Kit silentbloc avant ,2f
BR 1550: Cl bobine

BR 4419 Cl bobine résin

BR 4121 Vérin

BR 4123: Interrupteu

BR 4210: Disque noi

BR 4210! Roulement ,1f

BR 4310: Moteur de roue Ballpick
BR 1329( Roue arrier

BR 1539( Kit batterie Ballpicke
BR 4419( Kit silentbloc arriere ,2f
BR 4215¢ Manette levable M




6.2. FICHE D INTERVENTION

_BELRO C)TiCS DATE & .
FICHE D'INTERVENTION BeriaL # 1
UITVOERINBSFIGHE /| WORKING SHEET VERRIORNVEREIE EOFT:
Ll Chez feclient/ Kilant / Customer ...............ccocoocciiiiieiieniriiiinins
O Par Téléphone / Telefon / Telephone :........ / TECHNICIEN / TECHNICU®
O Ateliers de Belrobotics / Bif Beirobotics / At Befrobotics .
I == 1=
Motif de l'intervention: Appelle ...... . 20...... a..... h.... MOtif &

[] Réparation [ Visite de suivi [ Entretien annuel [ Entretien semi-annuel [ Installation / modification

Vaststelling / Observations: Eial: Tonle/Work — Charge — ATEHSIOp t Al 1.

Donnees/Data : TCOMPUIEr D ....oooiiiiiiiiiiiieiiiaiaeiin Repos / Rust/ Rest

Options / Opties / Options Stats. Parameter #1 I T - S

[8]s]0] 007 S0 min|PO ) LLVMAMO ; MA/DVTL ; MEANCYWE : JE/DCITH . VENVRIFR ; 2A/ZA/20 ; DIZCHSL
(8]+]] 008 S1 min|P1 #9: I - T

002 009 52 cycles|P2 ) LUMMAMMO | MA/DNTL ; MEANONWE | JE/DOVTH | VEAVAIFR ; SAZA/SA ; DIECVSU
003 010 S3 m.|P3 #3: T - S

004 011 S4 m.|P4 ) LUAMAMMO : MAIDITLL: MEANONE : JE/DOVTH | VEARIFR ; SAIZAJSA : DIZ0VSL
005 012 S5 %86 | %|P5 dd - =

006 57 min|P& ’ LLAMAMO ; MADITL ; MEANCYWE ; JE/DCITH  VERVRIFR ; A/Z4/24 ; DIZCHEU

Re

o PIECES REMPLACEES / ONDERDELEN VERVANGEN / PRIX UNIT PRIX TOTAL
TY
PARTS CHANGED Q HTWVA HTVA
YERSO VERSDO / ZIE ANDERZIUADE / SEE REVERSE
DUREE DE L'INTERVENTION =
DEFLACEMENT

Piéces a prévoir / onderdelen te voorzien / Paris to foresee: Urgent: O Ouida/Yes O Non/Nee/No

Client / Klant / Customer : Cadre réservé Belrobalics
Nom/Naam/MName : N°W :
Signature/Handteking : N°¢ Facture :

Belrobotics S.A. - Avenue Lavoisier, 16b - B-1300 Wavre - Tél 0032 (0)10 480048 - SAV 0032(0)10 48
00 47 - www.belrobotics.com - info@belrobotics.com - TVA BE 0477194468 - ING 310-1066762-42




6.3.

FICHE D ENTRETIEN

FiIcHE D'ENTRETIEN

Client : Réf Client :
Téléphone :
BELROBOTICS —_—
= BELGIUM ROBOTIC SYSTEMS AdreSbe‘
Technicien: Code machine :
Dite BRTEE s s oo s / 20. Historique, PC :
Prévenule : ... ... Jooo .. /20. N° de série : -B
Date Sortie : / /20. Accord Client :
“U' R
& & & . & & <
F& LT S LT
O & Y & & 5 & Y B %) S
Nettoyage Machine
Test sur le terrains
1/Silent bloc 9|Chassis
Avant Check visuel | |
Arriére 10|Train avant

2|Roue arriére droite

Suspension inox 2mm

Moyeu

Roues: Nettoyer + graisser

Circlips

11

Boitier électronique

Bandage

Check visuel

Motoréducteur

Vérification des connections

Graissage apreés 5000km

12

Connecteur carro/chassis

3|Roue arriére gauche

Fiche contact de charge

Moyeu Adapt. fiche contact de charge
Circlips 13|Batterie
Bandage Etat (historique)
Motoréducteur Fiche
Graissage apres 5000km 14Bobine

4/ Téte de coupe 1 (BM) Test
Disque antifriction Fixation & Connecteur
Roulement 15|Boudin tactile
Pantographe Tests
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Remarques supplémentaires
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