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1.PARA SU SEGURIDAD Y LA DE LOS DEMAS

El robot cortacésped Belrobotics ha sido disefiado pensando en la seguridad del usuario.
Cuenta, entre otras caracteristicas, con un certificado especifico para las cuchillas. De hecho,
las cuchillas tienen la capacidad de auto-retraerse al entrar en contacto con un objeto, lo
cual es una de sus mayores ventajas.

Por otra parte su sénar le permite percibir la presencia de personas u objetos en su
proximidad y ralentizar al instante. Si entra ligeramente en contacto con un obstaculo el
robot se detiene y cambia automaticamente de direccion.

Los sensores de alzado detienen inmediatamente la rotacion de los cabezales de corte
cuando el robot es alzado estando en funcionamiento.

A diferencia de los robots de mantenimiento del jardin tradicionales, el robot Belrobotics
ofrece portanto tranquilidad y seguridad sobre el césped. Sin embargo sigue siendo
importante tomar ciertas precauciones durante el uso del robot.

A. SEGURIDAD DE NINOS Y PERSONAS VULNERABLES

-Este aparato no estd destinado para ser utilizado por nifios o personas cuyas capaciades
fisicas, sensoriales o mentales, o bien la falta de experiencia y conocimiento,
impidieran su uso sin riesgo en caso de no estar vigilados o de no contar con la
instruccidén de una persona responsable que pudiera garantizar el uso del aparato sin
peligro.

-No permitir que nifios jueguen con el robot ni con la estacién de recarga.

-Mantener a nifios y animales alejados del robot cuando estd en funcionamiento.

-La limpieza u otras operaciones de mantenimiento del robot o de la estacidn de recarga
no deben ser realizadas por nifios sin supervisar.

B. ANTES DE UTILIZAR EL ROBOT

-Leer con atencion todo el manual de uso.

-Asegurese de que existe una barrera fisica en los lugares criticos (acesos a la carretera, a
una psicina, estanque, etc.).

-Asegurese de que no hay objetos sobre el césped (juguetes, ramas, etc.).

-En caso de tener instalado un sistema de riego automatico, programe el robot para que
regrese a la estacién de recarga al menos una hora antes de iniciarse el riego.

-Necesitara contar con varias personas para el transporte/ mantenimiento del robot.

C. Uso

-Se recomienda, incluso conociendo perfectamente las instrucciones de uso, simular
algunas maniobras de pruebas durante el primer uso del robot para identificar bien
los mandos y funciones principales.

-Atencidn, no introducir jamds manos ni pies bajo el robot cuando esta en marcha, en
particular en la zona delante de las ruedas.

-Detener el robot en condiciones seguras y esperar la parada completa de las lamas
antes de alzar, desplazar o manipular de otra manera el robot.

-Nunca dejar el robot parado en una pendiente.
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Estas precauciones son indispensables para su seguridad. Sin embargo, las
recomendaciones de seguridad no son exhausitvas; siempre utilizar el robot con sentido
comun.

-No conecte nunca un elemento eléctrico externo al cable de la bateria.
-No cargue nunca las baterias fuera del robot, utilice siempre la estacién de recarga.
-No utilice nunca otros medios de recarga (cargador de baterias de automovil, etc.).

Estas precauciones son indispensables para el buen funcionamiento de las baterias y la
validez de la garantia.

D. MANTENIMIENTO Y ALMACENAMIENTO

-Realizar las operaciones de mantenimiento indicadas para su robot: un buen
mantenimiento permitira al robot rendir al maximo de sus prestaciones , obtener
resultados éptimos y prolongar la vida de éste.

-Desenchufe el cable de alimentacidn eléctrica antes de cualquier manipulacién de la
estacion de recarga.

-Antes de manipular el robot asegurese de que el interruptor general estd en posicién
OFF.

-Controle con regularidad que los tornillos de las partes principales estan bien apretados.
-Su robot es un aparato eléctrico; no lo lave nunca bajo un chorro de agua.
- Utilice guantes de proteccién cuando manipule las lamas.

-Para garantizar el buen funcionamiento y el nivel de seguridad previsto reemplace
siempre las piezas desgastadas por recambios originales de Belrobotics.

En caso de no respetar estas recomendaciones podria dafiar el robot o incluso exponerse
a graves lesiones corporales.

E. RESPONSABILIDAD

- En caso de no seguir las instrucciones de uso, Belrobotics declina toda
responsabilidad.

- No debera modificar su robot sin el acuerdo previo de Belrobotics. Toda modificacién
no autorizada por Belrobotics puede provocar que su robot sea peligroso y causar
graves lesiones durante su uso.

- Eluso de piezas ‘no originales’ y los riesgos generados por el usuario, causaran la
anulacién de la garantia para cualquier dafio ocasionado por ello.

La empresa Belrobotics declina toda responsabilidad en caso de accidente debido al uso
de una pieza ‘no original’.
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2.INDICACIONES Y PICTOGRAMAS

Lea atentamente las instrucciones de uso de este manual antes de
comenzar a utilizar el robot.

Este aparato cortacésped automatico puede resultar peligroso si se
manipula inadecuadamente. Las indicacioens de uso y de seguridad
deben ser imperativamente respetadas para su uso éptimo y en toda
seguridad.

Jamas acercar pies 0 manos a las cuchillas rotatorias o a la parte inferior
del robot durante su funcionamiento. No apoyar nada sobre la
carroceria del robot.

P . No subirse ni sentarse sobre el robot.

Risesgo de proyeccién de objetos.

Mantener distancia de seguridad con el robot en funcionamiento.

El transporte/mantenimiento del robot debe realizarse con al menos dos
personas. Agarre el robot en los lugares adecuados para su transporte.
Transporte el robot apagado (interruptor principal en OFF).

Jamas utilice el robot cuando haya nifos, animales o personas no
prevenidas en la zona de trabajo. Deje siempre trabajar al robot
cortacésped de forma auténoma.

No regar el robot, no lavar el robot con agua, no coloque el robot bajo

ﬂ agua a presion, no permitir que el robot esté en funcionamiento durante
f;’;f el riego automatico.

Utilice siempre guantes de proteccién adecuados cuando manipule el
robot.
Los desechos de los equipos eléctricos o electrénicos deben ser tratados
adecuadamente por la presencia de elementos no desechables.

—— Presencia de Litio.

LI-ION

BELROBOTICS 5 ;

THE GRASS MASTERS



BELROBOTICS

DH®AOA

PROTECTED BY CODE

6oy

WWW.BELROBOTICS.COM

et

’ & )

EEVNTYN|  WwW.BELROBOTICS.COM (Y

GreenMow ParcMow BigMow

BELROBOTICS> B

Ref.: STNN13
Input: 230V AC 50Hz
Output: 32V DC (SELV) - 10A max.

w2 £ C€

BELROBOTICS 5 :

THE GRASS MASTERS

Estacion




3.DESCRIPCION

A. DESCRIPCION GENERAL

El robot Belrobotics es un cortacésped automatico. Estd indicado para el mantenimiento de
espacios de hasta 2 hectdreas, permitiendo al usuario mantener a punto el césped de
manera constante y autonoma.

El robot se desplaza dentro de un espacio delimitado por el cable periférico enterrado y
trabaja siguiendo un recorrido aleatorio. Se adapta a su entorno evitando obstaculos gracias
a un sistema de sénar y a una serie de sensores diversos. Cuando las baterias del robot estadn
descargadas éste se dirige automaticamente a la estacién de recarga.

El robot esta equipado con diversos sensores que permiten optimizar la seguridad de uso en
caso de manipulacién inadecuada del robot por parte del usuario.

Cuenta ademas con tecnologia puntera. Su sistema electrénico e informatico gestionan en
tiempo real toda la informacidn que transmiten los varios sensores con el fin de gestionar de
manera éptima todas las situaciones.
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B. DESCRIPCION DE LOS COMPONENTES DE BiIGMow

1 | Carroceria

2 | Detector de obstaculos - sénar

3 | Detector de obstaculos — pestafia tactil
4 | Contactos de recarga

5 | Teclado de mandos y pantalla

6 | Interruptor principal — ON/OFF robot
7 | Manivela de ajuste de largo del corte
8 | Emplazamiento de las baterias

9 | Caja con la placa base electronica

10 | Cabezales de corte (x5)

11 | Deflectores de proteccién

12 | Ruedas motrices

13 | Ruedas delanteras (x4)

14 | Sensor de sefial del cable periférico
15 | Estacidon de recarga

16 | Brazo de recarga

17 | Sénar de la estacidn

18 | Sefal luminosa LED

BELROBOTICS 5 .
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C. DESCRIPCION DE LOS COMPONENTES PARCMow

Carroceria

Detector de obstaculos - sonar

Detector de obstaculos — pestaiia tactil

Contactos de recarga

Teclado de mandos y pantalla

Interruptor principal — ON/OFF robot

Manivela de ajuste de largo del corte

Emplazamiento de las baterias

O 0 I N o Ui |wW|IN|RKR

Caja con la placa base electrénica

[EY
o

Cabezales de corte (x5)

=
Ry

Deflectores de proteccién

=
N

Ruedas motrices

[EEN
w

Ruedas delanteras (x4)

[EY
H

Sensor de sefial del cable periférico

=
%21

Estacién de recarga

[EY
(e)]

Brazo de recarga

Sonar de la estacidn

[EY
~

=
0o

Sefial luminosa LED
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D. DESCRIPCION DE LOS COMPONENTES DE GREENMow

1 | Carroceria

2 | Detector de obstaculos - sénar

3 |/

4 | Contactos de recarga

5 | Teclado de mandos y pantalla

6 | Interruptor principal — ON/OFF robot

7 | Manivela de ajuste de largo del corte

8 | Emplazamiento de las baterias
e 9 | Caja con la placa base electrdnica

10 | Cabezales de corte (x5)

11 | Deflectores de proteccion

12 | Ruedas motrices

13 | Ruedas delanteras (x4)

14 | Sensor de sefial del cable periférico

15 | Estacién de recarga

16 | Brazo de recarga

17 | Sénar de la estacidn

18 | Sefial luminosa LED

BELRGBQICS B 10
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4.CARACTERISTICAS TECNICAS

Propulsién

Velocidad de trabajo

Pendiente maxima

Tipo / Capacidad bateria

Consumo maximo del

robot durante 9 meses

Carroceria

Nivel sonoro (a 1m)
DimensiéonLxIxh
Peso

Ancho de corte

Longitud de corte

Capacidad de corte
Sensor tactil

Sensor de obstaculos
Sensor de alzado

Sonar estancamiento

BigMow
125W
2 ruedas, $45 cm

3,6 km/h
30%

Li-lon / 15Ah
800 kWh

ABS
< 65dB
120x 120 x 50 cm
51 kg
105cm/5 cabezales

11 posiciones

De 22 a 80mm
Hasta 20.000 m?
Si
Si
Si

Si

ParcMow
92W

2 ruedas, $36cm
2,9 km/h
30%

Li-lon / 10Ah
555 kWh

HD-PE
< 65dB
102 x 100 x 45 cm
36 kg
65cm / 3 cabezales

8 posiciones

De 22 a 65mm
Hasta 10.000 m?
Si
Si
Si

Si

GreenMow
58W

2 ruedas, $26 cm
2,2 km/h
30%

Li-lon / 10Ah
450 kWh

HD-PE
<62dB
80 X65x36cm
25 kg
44cm / 2 cabezales

8 posiciones

De 22 a 75mm
Hasta 6.000 m?
Si
Si
Si

Si

Tension de entrada /

salida
Consumo

Senal periférica
Peso

Dimensiones

Estacion de recarga
In (entrada) : 230 Vac 50Hz / Out (salida) : 32Vdc

3W (sefial periférica), 320W (recarga del robot)

0,12A rms maximo
6 kg

85x45x35cm

BELROBOTICS
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5.FUNCIONAMIENTO GENERAL

A. MODOS DE CORTE DEL CESPED

El robot Belrobotics funciona con un modo de corte ‘aleatorio’. El modo ‘aleatorio’ elige
aleatoriamente el recorrido a seguir. Cuando el robot encuentra un obsdculo o detecta el
cable periférico, el ordenador de abordo elige una nueva direccién a seguir. De esta manera
el recorrido seguido nunca serd el mismo y la velocidad del robot también variard. Este
sistema permite cortar adecuadamente cada metro cuadrado de la superficie de trabajo. En
las zonas mds densas del césped el robot adaptard su corte automatico, ralentizando o
incluso estableciendo cortes por cuadrados.

Cuando las baterias necesitan ser recargadas, el robot seguira el cable periférico hasta el
punto de recarga. Tras haber recargado completamente la bateria, retomard
automaticamente el trabajo.

Cuando el césped no necesita ser cortado, el robot lo detectard y esperara en la estacién
realizando pausas prolongadas. Retomara posteriormente la actividad. El robot sdlo trabaja
si es necesario.

B. LONGITUD DEL CORTE

I. Procedimiento de ajuste

La longitud del corte puede ser ajustado entre X’ mm e ‘Y’ mm (ver tabla pagina 11) con
valores intermedios fijos.

a. Abrir la tapa b. Alzar la manivela de c. Deslizar la barra de
ajuste seleccion hasta la longitud
deseada

C. SENSORES DE SEGURIDAD

El robot cuenta con un sistema sénar y con diferentes sensores de colisién que le permiten
ralentizar y cambiar de direccién cuando encuentra obstaculos de mas de 50cm de alto y con
un didametro minimo de 10cm.

Esta también equipado con un sistema de detencién inmediata de la rotacién de los
cabezales de corte cuando detecta que ha sido alzado.

BELROBOTICS o
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I. Frecuencia de ajuste

Si el robot estd inactivo por mantenimiento o si se paraliza el trabajo durante varios dias, el
césped estard demasiado denso o alto. En estos casos es aconsejable aumentar la longitud
del corte durante unos dias e ir reduciéndola poco a poco. (Una muesca cada 2 dias).

Si el césped tiene una longitud irregular el robot Belrobotics cortara las partes de césped
demasiado altas mas lentamente (para optimizar su rendimiento). Si la resistencia del corte
es demasiada, el robot realiza el corte por cuadrados.

6.PRIMERA REVISION DE MANTENIMIENTO

A. BATERIA

La bateria del robot Belrobotics estd suficientemente cargada para que el instalador
autorizado de Belrobotics pueda realizar los tests del primer uso del robot.

Una vez realizados estos tests es recomendable enviar al robot a la estacién para cargar
completamente la bateria antes de que comience con su labor de mantenimiento.

B. AJUSTE DE PARAMETROS Y OPCIONES

El robot viene programado con pardmetros y opciones estandares de fabricacién. Antes de
utilizar por primera vez el robot, deberd ajustar ciertos pardmetros y opciones.

El idioma, la cantidad de metros del cable periférico, la direccién de regreso a la estacion, los
periodos de reposo, etc. Un ajuste adecuado de estas opciones y parametros permitiran un
uso 6ptimo del robot para la superficie de trabajo.

Para realizar estos ajustes remitase al instalador acreditado de Belrobotics o bien remitase al

capitulo “Instrucciones de Uso”.

C. ACTIVAR / DETENER EL ROBOT

I. Activar el robot
Para activar el robot deberd seguir los siguientes pasos:

a. Abrir la tapa del robot.

b.Colocar el interruptor principal en
c. Pulsar la tecla "I" del teclado de mando. Se encenderd la pantalla.
d.Pulsar por segunda vez la tecla "I". La pantalla parpadeara.

e.Cerrar la tapa dentro de un maximo de 8 segundos. El robot se iniciara.

Il. Detener el robot

Bastara con abrir la tapa del robot para que éste se detenga.
Para volver a activarlo, siga los pasos del punto anterior.

BELROBOTICS 5 »
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7.INSTRUCCIONES DE USO

A. UsO DEL TECLADO DE MANDO Y LA PANTALLA

El teclado comprende 17 teclas. 10 teclas con “Numeros” y 7 teclas con “Acciones”.
Al enchufar el robot, la pantalla indicara la hora y los datos del sistema, asi como la tensiéon
de la bateria en volts.

Menu Sa 04/05
27.2 09 :34

Teclas Acciones
o Encender y apagar el robot.

F1 Indicar al robot que regrese a la estacién de recarga. Cuando la bateria esté
cargada, el robot retomara automaticamente su ciclo de corte.
Navegar por los menus y sub-menus.

F2 Indicar al robot que regrese a la estacion de recarga. El robot permanecerd en
la estacion incluso después de terminar de cargar la bateria. El usuario debera
pulsar la tecla @ para retomar el ciclo de corte.

Navegar por los menus y sub-mendus.

F3 - - - " — Y
Indicar la ‘distancia magnética’ del robot en relacion con el cable periférico (en
lugar de la hora). Esta funcidn es util para el servicio postventa.

4 - Acceder a los menus y sub-menus.

- (De)seleccionar una opcion.
Volver hacia atras en el menu o sub-menu.

C
Borrar los mensajes de alarma del robot que indique la pantalla.

- - Introducir un cédigo secreto o un cddigo de acceso a los pardmetros.
- (De)seleccionar los dias de reposo.

BELROBOTICS 5 14
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B. ENVIAR AL ROBOT A LA ESTACION DE RECARGA

I. Para un sélo ciclo (Regresar a estacion F1)
Para que el robot retome el cortado tras la recarga:

a. Detener el robot abriendo la tapa.

b.Pulsar F1. La pantalla indicard: « 001GoToChge : V »
c. Pulsar @ para reactivar el robot.

d.Cerrar la tapa en menos de 8 segundos.

Il. Para varios ciclos (Permanecer en estacion F2)
Para que el robot permaneza en la estacion de recarga hasta recibir nueva orden:

a. Detener el robot abriendo la tapa.

b.Pulsar F2. La pantalla indicara: « 002Stay@Chge : V »
c. Pulsar @ para reactivar el robot.

d.Cerrar la tapa en menos de 8 segundos.

Para que el robot retome los ciclos de cortado tras un descanso en la estacion “F2”:

a. Abrir la tapa del robot en la estacion de recarga.

b.Pulsar @ para reactivar el robot.

c. Cerrar la tapa en menos de 8 segundos.

d.El robot abandonara la estacion cuando la bateria esté completamente recargada.

C. INDICACIONES VISUALES Y SONORAS

El robot Belrobotics comunica el estado en el que se encuentra mediante una serie de bips 'y
con informacién en la pantalla.
La estacion de recarga comunica también en qué etapa se encuentra con una luz LED bicolor.

ROBOT ESTACION

Bips LED

-1 bip largo: Parada del robot o tecla de
accion errénea

-1 bip corto: Pulsado de una tecla

-2 bips largos / 10seg: Cargar robot

-2 bips cortos / 1seg: Activacion del
cabezal de corte

-1 bip corto/2seg: Alarma

Carga de bateria

-Verde parpadeante: OK, modo normal

-Rojo parpadeante: cable periférico
cortado o demasiado largo
(generalmente > 1200m)

-Rojo continuo: defecto en tarjeta

-F.C.: Carga Rapida, modo normal electrdnica o cable demasiado corto
-S.C.: Carga Lenta, descanso (‘restos’) (generalmente < 200m)

-W.U.: Espere

-W.T. : Acabar descanso programado -Ningun color: la estacién no estd
-W.BH.: Espere Bateria Caliente enchufada.

-W.FT.: Espere temperatura baja

BELROBOTICS 5 "
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D. NAVEGAR POR EL MENU

I. Datos

En el menu encontrara la informacion basica de su robot Belrobotics; el nUmero de serie de
la placa base electrdnica, la version del software, la estadistica y la historia de los eventos
del robot.

Debajo encontrard los detalles de los 4 sub-menus de "DaTos".

a.ESTADISTICA

En la siguiente tabla encontrard los cddigos de las diferentes estadisticas y su significado.

Estadistica
S0 Tiempo de trabajo en minutos
S1 Tiempo de recarga en minutos
S2 Cantidad total de ciclos
S3 Distancia rueda izquierda en metros
S4 Distancia rueda derecha en metros
S5 Ultima capacidad de carga
S6 Ultima capacidad de descarga
S7 Tiempo de descanso en minutos

b. HisToRIA

En la siguiente tabla encontrara los cddigos de los diferentes eventos registrados por el
robot y su significado. La memoria tiene capacidad para registrar 1000 eventos. Este sub-
menu sera principalmente utilizado por su distribuidor.

Historia
RS Regresar a la estacion de recarga
Tc Inicio del tiempo de trabajo
Ct Inicio de la recarga

Rc Descanso en la estacion

U Usuario ha abierto la tapa
Go Activacion del robot

On Enchufado

-- Desenchufado

Al Alarma de seguridad activada

NP Actualizacién del programa del robot

C. VERSION
Este sub-menu muestra la versidn del programa instalado en su robot.

d. SERIAL
Este sub-menu muestra el nUmero de serie de la placa base electrdnica.
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Il. Ajustes

El menu de "AJusTEs" estd compuesto por 7 sub-menus y permite ajustar una serie de
pardametros para configurar y ajustar el robot Belrobotics al terreno de trabajo. Debajo
encontrard las explicaciones de los 7 sub-menus..

1.ResTOS AJUSTES

Este sub-menu le permite programar hasta 4 periodos de descanso (‘restos’) durante los
cuales el robot no trabajard, sino que permanecera en la estacién de recarga.

1. Introducir las horas y minutos del inicio del descanso y luego las horas y minutos del
final del periodo de descanso utilizando las teclas numéricas de 0 a 9. Confirmar
pulsando #.

2. Utilizar las teclas F2 y F3 para

cambiar el dia de la semana y pulsar Plage 1#: __: — _:

% para seleccionar los dias en los oLu OMa OMe oOJe OVe oSa 0Di
que desea que el robot no trabaje.

Confirmar pulsando #. Plage2#: __:_ _—__:1__

) ) OLu oMa oMe 0Je oVe OSa aDi
3. A partir de "RESTO GAMA 2", repetir las

etapas previamente mencionadas Plage3#: __: — =

cuando resulte necesario. OLu oMa oMe OJe oVe O0Sa ODi
4. Cuando estén programados los Plaged#: __: — 1 _

periodos de descanso (‘resto gama’) OLu OMa oMe oJe OVe 0Sa 0ODi

pulse C varias veces para volver al
menu principal "MEeNu".

N.B : ‘Restos ajustes’ de noche (descansos de noche)

Para programar un descanso de noche cuyo intervalo de tiempo contiene medianoche
(00h00), debe introducir dos periodos de descanso (‘resto gama’) ya que el descanso se
desarrolla en dos dias.

Ejemplo 1: El robot descansa desde el lunes a las 21h hasta las 06h de la manana siguiente.

Gamal#: 21:00 —-00:00
¥iLu oMa oMié oJue oVie oSab oDo

Gama2#: 00:00—-06:00
oLu Ma oMié oJue oVie 0Sab oDo

Ejemplo 2: Descanso de 2h, todas las noches entre semana, a partir de las 23h debido al
riego automatico.

Gamal#: 23:00 —-00:00
¥Lu ¥Ma ¥MiéviJue #Vié 0Sab oDo

Gama2#: 00:00—01:00
oLu ¥Ma ¥MiévaJue ¥iVié ¥Sab oDo
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2.RELOJ

Este sub-menu permite ajustar la hora y fecha que muestra la pantalla.

1. Cuando la pantalla muestre "ReLo)", pulsar una vez #.
2. Introducir las horas y minutos utilizando las teclas numéricas de 0 a 9.

3. Cuando haya introducido las horas y minutos el cursor pasara automaticamente a los
dias. Utilice entonces las teclas del 1 al 7 para elegir el dia de la semana de lunes a
domingo.

4. Pulsar F3 para pasar del dia de la semana a la fecha y utilizar de nuevo las teclas de 0
a 9 para introducir la fecha del dia y afio en curso. Confirmar pulsando #.

5.Cuando haya programado la fecha pulse C varias veces para volver al menu principal
indicado "MENU".

3.Nuevo C6piGo

El robot puede ser protegido utilizando un cédigo de seguridad (PIN). El sub-menu que
encontrard debajo permite introducir, modificar o eliminar el cédigo de seguridad del robot.

1. Cuando la pantalla indique "Nuevo Copigo", pulse # una vez.

2. la pantalla indicard " # - - - -
seguido por # para confirmar.

, introduzca entonces su nuevo cédigo de 4 cifras

3. La pantalla indicara entonces " # Dias: 030 ", significando que el robot le pedird que
introduzca el cddigo cada 30 dias. Para reducir o aumentar esta frecuencia utilice las
teclas de 0 a 9 y confirme pulsando #.

mnn

4. Para modificar el cddigo, cuando la pantalla indique " " pulsar # una vez.

5. Cuando la pantalla indique " * - - -- ", introduzca su antiguo cdédigo y confirme
pulsando #.

6. La pantalla entonces indicara " # - - - - ", introduzca un nuevo cédigo y confirme
pulsando #, después introduzca la cantidad de dias y confirme pulsando #.

7. Para eliminar el cédigo introduzca * 0000’ como nuevo cédigo.
4.LENGUA
Este sub-menu permite seleccionar la lengua de navegacion.
1. Cuando la pantalla indique "LENGUA", pulse # una vez.
2. Elegir la lengua utilizando las teclas F2 y/o F3 y confirmar pulsando #.
3. Pulsar varias veces C para volver al menu principal indicando "MEeNu".
5.0OPCIONES

Ver punto E, "Uso de las opciones" pagina 19.
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E. Uso DE LAS OPCIONES

Este sub-ment comprende 11 opciones. Opciones que indicaran un tick ' V' o un menos ' -,
gue programara el instalador utilizando la tecla # en funcién del terreno de trabajo.
Deberan utilizar este sub-menu con cuidado ya que una modificacién de éste podria afectar
considerablemente el buen funcionamiento de su robot.

OPCIONES POR DEFECTO
Opcién 00 : Multi robot -
Opcion 01 : Regreso a estacion -
Opcion 02 : Descanso en estacion -
Opcién 03 : Modo de demostracion -
Opcidn 04 : Carga silenciosa -
Opcion 08 : Inversion de fase

2_ 1

Opcidn 09 : Rotacion alterna de cabezales

Opcion 10 : Direccion de regreso a estacion -
Opcidn 11 : Carga de 2 lados v
Opcion 13 : Regreso a estacion en U v

> Opcioén "000 — MultiRobot":

Debe seleccionar la opcién "Multi Robot" si hay varios robots trabajando en la misma
zona.

Cuando la pantalla indique "OprciONES", pulse # - F2 y pulse de nuevo # para seleccionar
o de-seleccionar la opcién.

000 MultiRobot : " - ", el robot se recarga en cualquier estacidn de carga.
000 MultiRobot : " V", el robot s6lo se conectara a una estacion libre y adecuada.

En la practica esta opcion sélo tendria un tick en algunos casos particulares (Golf,...)

> Opcion "001 — GoToChge":

Esta opcién ordena al robot que vuelva directamente a la estacién de recarga.
Ahora bien, cuando la bateria esté recargada, el robot volvera automaticamente al
trabajo.

Cuando la pantalla indique "MEeNU", pulse F1.

001 GoToChge : " - ", el robot continla trabajando con normalidad.
001 GoToChge : " V" el robot regresa directamente a la estacién de recarga.
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> Opcién "002 — Stay@Chge ":

Esta opcidn obliga al robot a volver a la estacion de recarga y a permanecer ahi hasta
nueva orden.

Cuando la pantalla indique "MEeNu", pulse F2.

002 Stay@Chge : " - ", el robot continua trabajando con normalidad.
002 Stay@Chge : " \", el robot regresa directamente a la estacidn de recarga y
permanece ahi.

Para reactivar el robot que esta en la estacion abra la tapa y pulse F2 - # - ON vy cierre
en menos de 8 segundos.

> Opcioén "003 — DemoMode":

El modo de demostracién (‘DemoMode’) pone en movimiento el robot, con o sin sefial
periférica. En este modo no se activan los cabezales de corte; el robot se desplaza sin
cortar.

Cuando la pantalla indique "OprcioNEs", pulse # — 3 y utilice la tecla # para seleccionar o
de-seleccionar una opcion.

003 DemoMode: " - ", el robot trabaja con normalidad, con sefial periférica.
003 DemoMode: " V", el robot se desplaza sin cortar, con o sin sefial periférica.

> Opcién "004 — NoChgeBip":

Cuando el robot esta recargando emite 2 bips / 10seg, para indicar que esta bien
conectado a la estacidon. Se puede, sin embargo, indicar al robot que permanezca en
silencio porque se encuentra cerca de una habitacidn, terraza, etc.

Cuando la pantalla indique "OprciONES", pulse # — 4 y utilice la tecla # para seleccionar o
de-seleccionar la opcidn.

004 NoChgeBip : " - ", el robot emite 2 bips / 10seg mientras recarga la bateria.
004 NoChgeBip : " \", el robot permanece en silencio durante la recarga.

» Opcién "008 — Philnv":

Esta opcidn sdlo debe ser utilizada por el instalador autorizado.

Esta opcidn sdlo sirve para la primera activacion del robot y permite elegir la fase
adecuada en relacion con el cable periférico.

Cuando la pantalla indique "OprcioNEs", pulse # — 8 y utilice la tecla # para seleccionar o
de-seleccionar la opcién.

008 Philnv: " -", en funcidn de la instalacion.
008 Philnv : " v ", en funcién de la instalacion.
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> Opcion "009 — HeadRotInv":

Esta opcidn alterna la direccion de rotacion de los cabezales de corte con cada ciclo de
corte.

Cuando la pantalla indique "OprciONES", pulse # — 9 y utilice # para seleccionar o de-
seleccionar la opcion.

009 HeadRotInv: " - ", no alterna el sentido de rotacion de los cabezales de corte.
009 HeadRotlnv : " " alterna el sentido de rotacion de los cabezales de corte cada
ciclo.

> Opcion "010 — CCWSeek":

Esta opcidn ordena al robot regresar a la estaciéon de recarga en el sentido de las agujas
del reloj.

Cuando la pantalla indique "OprciONES", pulse # —9 — F3 y utilice la tecla # para
seleccionar o de-seleccionar la opcién.

010 CCWSeek: " - ", regresa a la estacidn en el sentido de las agujas del reloj.
010 CCWSeek: "V ", regresa a la estacion en el sentido contrario a las agujas del reloj.

Si se selecciona la opcidn 011, la opcion 010 indicara primero la eleccién en curso que
hace el robot, la cual puede ser modificada por el usuario.

> Opcion "011 — Chge2Sides":

Esta opcién permite al robot volver a la estacién en los 2 sentidos.

Cuando la pantalla indique "OpclONES", pulse # — 9 — F3 — F3 y utilice la tecla # para
seleccionar o de-seleccionar la opcidn.

011 Chge2Sides: " - ", regreso a la estacion en un sentido, definido por la opcién 0010.
011 Chge2Sides: " v ", regreso a la estacion en los 2 sentidos.

> Opcién "013 — Udocking":

Esta opcidn define la maniobra de regreso a la estacion.

Regreso en "U" : el robot pasa por delante de la estacién antes de invertir la marcha y
conectarse a ésta.

Regreso en "S" : el robot regresa directamente a la estacidn sin pasar por delante de
ésta.

Cuando la pantalla indique "OPCIONES", pulse # —9 — F3 — F3 — F3 y utilice la tecla # para
seleccionar o de-seleccionar la opcién.

013 Udocking: " - ", regreso en "S".
013 Udocking: " v regreso en "U".
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8.MANTENIMIENTO

Para optimizar la duracién de vida de su robot se recomienda realizar una o dos revisiones
de mantenimiento al afio: una pequefia a media temporada y una mas intensa en invierno.

A. BATERIAS

Las cortadoras de césped Belrobotics estdn equipadas con baterias Li-lon de dultima
generacion. Sus capacidades difieren en funcién del modelo.

El uso del robot en modo automatico optimiza la duracién de vida de las baterias, por tanto
conviene permitir al robot trabajar de manera auténoma lo mas lo posible.

Si los ciclos de trabajo son anormalmente cortos contacte a su distribuidor para comprobar
el estado de las baterias.

B. LimPIEZA

Un robot bien lavado y cuidado tendrd siempre una duracion de vida mayor. Se recomienda
realizar una limpieza semanal. Para ello basta cepillar la parte inferior del robot vy, si fuera
necesario, retirar posibles aglomerados de hierba de alrededor de las ruedas delanteras, de
las traseras y de los cabezales de corte.

Queda prohibido utilizar un chorro de agua o una maquina limpiadora de alta presion.

C. CONTACTOS DE RECARGA

Los contactos de recarga, tanto en el robot como en la estacidon son elementos importantes
para garantizar la recarga de las baterias.

Se aconseja limpiar los contactos de los puntos de carga, tanto del robot como de la estacion,
con papel de lija de al menos grano P180 cuando:

-Realice el servicio de mantenimiento a media temporada,
-Active el robot al inicio del afio de trabajo,

-Si observa problemas en la recarga de las baterias.

Esta operacion no presenta ningun riesgo para el usuario ya que la tensién en los bornes es
de Tension Ultra Baja de Seguridad.

D. HIBERNACION

Al final de la temporada de corte, recarge el robot y almacénelo en un lugar seco, protegido
y donde no congele.

Para evitar danar las baterias DEBE mantener el interruptor en posicion OFF durante toda
la hibernacién.

Se recomienda desenchufar la estacidn de recarga (panel eléctrico) durante la hibernacién.
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E. CUCHILLAS DE CORTE

Las cuchillas son el elemento principal del corte. Se aconseja comprobar el estado de las
cuchillas al menos una vez al mes y reemplazarlas cuando estén desgastadas. Se recomienda
cambiarlas al inicio de la temporada y durante el mes de junio.

Para cambiar las cuchillas siga los siguientes pasos:
1.Apague la maquina (posicion OFF) y pdngase guantes de proteccidn.
2.Coloque el robot en la posicion adecuada.
3.Colocar el agujero del disco delante de la cabeza del tornillo de la cuchilla.
4.Desatornillar la cuchilla.
5.Sacar la pieza de soporte.

6.Insertar la nueva cuchilla y atornillar.

Si tiene dudas sobre el recambio o sobre la instalacion de una de las cuchillas no dude en
contactar a su proveedor.

9.INSTALACION

La instalacion del cable periférico y de la estacidn de recarga son los pasos mas importantes
para el buen funcionamiento del robot.

Es importante que la instalacidn eléctica (conexion de la estacidn de recarga al suministro
eléctrico) sea realizada por un profesional.

Por tanto se recomienda firmemente que un profesional autorizado realice la instalacion
completa.
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10.REPARACIONES

La siguiente tabla presenta las situaciones mas comunes que exigen reparacion.
Para cualquier otro problema o situacién anormal, contacte inmediatamente a su instalador.

Situacion

La pantalla muestra la
siguiente alarma:

« Head ... »

Explicacion

La hierba cortada era demasiado
larga y ha bloqueado uno o varios
cabezales de corte.

Solucion

Limpie los cabezales de
corte (uso de guantes de
proteccion obligatorio).

Un elemento obstruye uno o varios
cabezales de corte (rama, fruta,
etc.).

Eliminar elemento de los
cabezales de corte (uso de
guantes de proteccién
obligatorio).

La pantalla muestra la
siguiente alarma:

« Levantado!»

El robot ha sido alzado por alguien
durante su funcionamiento.

Esta alarma se indica por
razones de seguridad.
Simplemente reactive el
robot.

El robot ha sido sacudido
fuertemente debido a
irregularidades en el terreno (hoyo
profundo, surco, etc.).

Alise el terreno para evitar
que vuelva a ocurrir.

La pantalla muestra la
siguiente alarma:

« Supply Outage »

El robot ha sido enchufado a la
estacion de recarga, pero ha sido
desplazado (perdiendo el contacto).

Reactive el robot.

Si pone al robot a recargar
manualmente no olvide
pulsar @ para que retome el
trabajo automdaticamente
cuando termine la recarga.

El robot parece estar en contacto
con el brazo de carga de la estacion.

Compruebe que la estacion
estd enchufada y que los
puntos de contacto de la
estacidn no estan oxidados.

Ver §8.C, pg.22

La pantalla muestra la
siguiente alarma:

« Charge contact? »

Al regresar a la estacion el robot ha
realizado una maniobra para entrar
en contacto con el brazo de recarga,
pero no ha detectado el punto de
recargay el robot continlda
desplazandose y alejandose de la
estacion.

Compruebe que los puntos
de contacto del robot y de la
estacién no estan oxidados.

Ver §8.C., pg.22
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Situacion

El robot permanece
mucho tiempo en la

Explicacion

La pantalla indica: S.C.
(ver §7.C, pg.15)

El césped ha sido cortado
correctamente en la superficie de
trabajo. El robot permanece
entonces en la estacién para evitar
el riesgo de dafar el terreno
inutilmente.

Solucion

Esta situacion es normal.

El robot retomara su ciclo de
trabajo en cuanto resulte
necesario.

La pantalla indica: W.U.
(ver §7.C, pg.15)

El usuario ha colocado
manualmente al robot en la
estacion y no vuelve a activarse.

Para que el robot se reactive
después de una recarga
manual debe pulsar (0.

« No wire signal »

estacion parpadea en color rojo.

El cable periférico esta cortado o
dafiado.

5 ., -
estacion y no sale de La pantalla indica: W.T . .,
Esta situacion es normal.
ella. (ver §7.C, pg.15)
. . . El robot retomard su ciclo de
El robot esta en una franja horaria .
trabajo cuando corresponda.
programada para su descanso.
La pantalla indica: W.BH o W.FT
ver §7.C, pg.15 . .,
(ver§ Pg-15) Esta situacion es normal.
El robot no se activara sila . .
, El robot retomara su ciclo de
temperatura de las baterias es .
. . trabajo cuando le
demasiado elevada o baja para
. o , corresponda.
evitar dafos a las baterias o al
terreno de trabajo.
Se ha seleccionado la opcién 002: Para reactivar el robot pulse
« Stay@Chge ». 0.
La luz LED en la parte trasera de la COTETUEbe q;:efladestafclloln
estacion esta apagada. esta .|en epc ufada. Sila luz
] By ] hufada a | LED sigue sin encenderse
a e:stauon ?o e.sta énchutada a fa contacte a su instalador.
corriente eléctrica.
La pantalla muestra la
’ siguiente alarma: La luz LED en la parte trasera de la

Contacte a su instalador.

La luz LED en la parte trasera de la
estacion parpadea en color verde.

El problema puede venir del robot o

del terreno.

Contacte a su instalador.
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