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1) Einfiihrung

Dieses Dokument soll dem Besitzer eines Belrobotics Roboters dabei helfen, im Falle einer
Funktionsstorung des Roboters effektiv zu handeln, bevor dieser seinen Handler bzw.
Importeur anruft. Einfihrung

Es enthalt die notigen Informationen (in Form eines Flussdiagramms), um effektiv auf jede
Warnung reagieren zu konnen, die moglicherweise auf dem Bildschirm des Roboters
angezeigt wird. Diese Warnungen gehen bei Innen entweder per SMS ein (sofern der
Roboter mit einem T&T-Modul ausgestattet ist) oder Sie konnen Sie im Verlaufsprotokoll im
Programm Dealer Tools Suite 6.0 liberprifen.

2)Erlduterung zum Flussdiagramm:

a) Definition:

Ein Flussdiagramm ist ein Analysewerkzeug, mit dem Aufgaben oder Ereignisse in logischer
Abfolge dargestellt werden kdonnen. Es besteht aus einer Reihe von Symbolen, die durch
Pfeile verbunden sind.

Jedes Symbol stellt eine Aufgabe oder ein Ereignis dar, und der Pfeil zeigt die Prioritat
zwischen zwei Aufgaben oder die Art, wie sich eine Aufgabe aus der anderen ergibt.

b) Regel:

Die Symbole, die fur die Darstellung der Ereignisse oder Aufgaben eines Prozesses
verwendet werden, haben unterschiedliche Formen und Bedeutungen:

» Ellipse: symbolisiert das erste und das letzte Ereignis (Ausloseereignis und
Abschlussereignis).

» Rechteck: symbolisiert alle tibrigen Ereignisse innerhalb des Prozesses.

» Rhombus: symbolisiert eine Phase, in der eine Entscheidung getroffen werden
muss. In der Regel handelt es sich dabei um eine Frage, die mit ,Ja“ oder
,Nein“ beantwortet wird.

» Halbrechteck: symbolisiert ein oder mehrere Dokumente.

c) Farbkodierung:

Es werden mehrere Farben verwendet. Anhand der Farben kdnnen Sie erkennen, welche
Kenntnisse fiir die Ausfiihrung der Fehlerbehebung erforderlich sind.

Griin: Die MaBBnahme kann von einem ,,normalen” Endbenutzer ausgefiihrt werden.
Blau: Die MalRnahme sollte von einem ,,erfahrenen” Endbenutzer ausgefiihrt werden.
Orange: Die MaRBnahme sollte von einem Handler bzw. Importeur durchgefiihrt werden.
Grau: Die MalRnahme sollte vom Hersteller durchgefiihrt werden.
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3)Tabelle mit Warnungen:

Warnungen
Nr. Roboterbildschirm SMS DTS 6.0 Seite
1 Neben Kabel Warnung Sitzt auf Kabel Blockiert auf Kabel 4
2 Senband bick R Warnung Puffer R Fehler rechter Puffer 5
3 Senband blck L Warnung Puffer L Fehler linker Puffer 6
4 Senband blck L+R Warnung Puffer L+R Pufferfehler 7
5 Abdeck blck R Warnung Abdeckung R Fehler rechter Gehauseschalter 8
6 Abdeck blck L Warnung Abdeckung L Fehler linker Gehduseschalter 9
7 Abdeck blck L+R Warnung Abdeckung L+R Fehler alle Gehduseschalter 10
8 PIN eingeben Warnung Code abgelaufen Sicherheitscode abgelaufen 11
9 Kein Ladekontakt Warnung Kein Ladekontakt Kein Ladekontakt 12
10 Entladen Warnung Entladen Batteriespannung zu niedrig 13
11 Ballerk. priifen Warnung Ballerkennung priifen Fehler bei Ballerkennung 14
12 Aufzug beschaftigt? Warnung Hohenverstellung in Betrieb Entladestation in Betrieb 15
13 Kabel verfehlt Warnung Kabel verloren Kabel verloren 16
14 Kein Sign Kabel Warnung Kein Kabelsignal Kein Kabelsignal 17
15 Kein Sign Ladst Warnung Keine Station gefunden Keine Station gefunden 18
16 Rad rutsch Warnung Rad rutscht Rad rutscht 19
17 Ladekont verlor Warnung Keine Versorgung Ladungsverlust 20
18 Rad blck R Warnung Rad R blockiert Rechtes Rad blockiert 21
19 Rad blck L Warnung Rad L blockiert Linkes Rad blockiert 22
20 Rad blck L+R Warnung Rader L+R blockiert Alle Rader blockiert 23
21 Angehoben! Warnung Angehoben! Angehoben 24
22 Kopf1 Warnung Kopf/Kopfe blockiert Schneidekopf 25
23 Kopf 2 Warnung Kopf/Kopfe blockiert Schneidekopf 26
24 Kopf 3 Warnung Kopf/Kopfe blockiert Schneidekopf 27
25 Kopf 4 Warnung Kopf/Kopfe blockiert Schneidekopf 28
26 Kopf 5 Warnung Kopf/Kopfe blockiert Schneidekopf 29
27 Vorderrad blockiert | Warnung Vorderrad blockiert abw. | Rolle blockiert im Abwartsgang | 30
28 Vorderrad blockiert Warnung Vorderrad blockiert aufw. | Rolle blockiert im Aufwadrtsgang| 31
29 Klappe blockiert |, Warnung Klappe blockiert abw. Verschlussklappe blockiert 32
30 Klappe blockiert Warnung Klappe blockiert aufw. Offnungsklappe blockiert 33
31 Batterie Typ ? Warnung Falscher Li-Batterietyp Batterieerkennungsfehler 34
Probleme ohne Warnungen
101 Tastatur reagiert nicht 35
102 Roboter 1ddt den Akku nicht 36
103 Fahrt nicht los 37
104 Reduziert seine geschwindigkeit nicht 38
105 Schaltet nicht ein 39
106 Fahrt dauerhaft langsam 40
107 Tiefentladung 41
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< Neben Kabel (001)

A

. Starten Sie den Roboter mit dem Betriebsschalter
(,ON“), falls er ausgeschaltet ist.

. Loschen Sie die Fehlermeldung auf dem Bildschirm
mit der Taste ,,C“.

Befindet sich
die Sensorspule

JA innerhalb einesdurch NEIN
Kabel begrenzten
Bereichs?
A 4
Starten Sie den Roboter an der exakten . Setzen Sie den Roboter in seinen
Stelle der Warnung und drticken Arbeitsbereich.
Sie ,F3“. Anzeigetyp Ad- ‘xxx : xxx’ . Roboter neu starten

Monozone
oder
Multizone?

MONOZONE
. Priifen Sie, ob die angezeigte Zone die tatsachliche
e Aktivieren oder deaktivieren Sie Zone ist.
die Option 008, um die e Priifen Sie, ob der PO08 des betreffenden Bereichs
gegenteilige Phase auszuwihlen. dem Kanal der Elektronikkarte der Station
e Priifen Sie, ob sich das Symbol desselben Bereichs entspricht. Passen Sie die
nach dem Symbol ¢ auf dem Einstellung korrekt an, falls notig.
Bildschirm des Roboters zu ,+* e Priifen Sie, ob das Symbol hinter dem Symbol ¢
geindert hat. auf dem Bildschirm des Roboters zu ,,+“

e  Roboter neu starten gewechselt hat. Falls nicht, kehren Sie die
Anschlisse des Begrenzungskabels auf der Ebene
auf die Elektronikkarte der Station um.

e  Roboter neu starten
Wurde der
NEIN: Roboter neu
estartet?
A 4

Wenden Siesich an
lhren Handler.

JA

Problem gelost

Zuruck zur tabelle

Mit Warnungen



Versetzen Sie den
Roboter in eine
andere Position,

mehr durch das
Hindemis
blockiert wird.

i

sodassernicht ————IA

. Starten Sie den Roboter mit dem Betriebsschalter
(,ON“), falls er ausgeschaltet ist.

. L6schen Sie die Fehlermeldung auf dem Bildschirm
mit der Taste ,C".

Blockiert ein
Hindemis den
Roboter?

NEIN

Wahrscheinlichkeitsvorgabe: Druckschalter: 62 %, Puffer: 38 %

Priifen Sie, ob der Puffer auf der rechten Seite des Roboters
beschadigt ist, und reparieren Sie ihn, falls nétig.

Prifen Sie die Einstellung des Druckschalters auf der rechten Seite.
Schalten Sie das Universalmessgerat in die Signaltonfunktion,
verbinden Sie es mit den beiden Stiften des Druckschalters, drehen
Sie die weile Schraube im Uhrzeigersinn, bis ein Signalton zu

héren ist, und [6sen Sie dann die Schraube um % Drehung. Wenn <&
Sie den Signalton sofort héren, l6sen Sie die weile Schraube,
bevor Sie mit dem vorherigen Schritt fortfahren.

Wenden Sie sich an Ihren Handler, falls der Puffer und/oder der
Druckschalter ausgewechselt werden muss.

Roboter neu starten <&

Wird der
Roboter neu
gestartet, und
funktioniert
der Puffer R?,

. Offnen Sie das Hauptgehause des Roboters und
prifen Sie die Verkabelung zwischen dem bzw.

den Druckschaltern und der Hauptplatine.
Wechseln Sie das defekte Teil aus, falls notig.
. SchlieRen Sie das Hauptgehause.

A

Problem gelost

Zuruck zur tabelle

Mit Warnungen




Versetzen Sie den
Roboter in eine
andere Position,
sodass er nicht
mehr durch das

Hindemis blockiert

wird.

A

v

. Starten Sie den Roboter mit dem Betriebsschalter
(,ON“), falls er ausgeschaltet ist.

. Loschen Sie die Fehlermeldung auf dem Bildschirm
mit der Taste ,C".

Blockiert ein
Hindemis den
Roboter?

NEIN

|

e  Wahrscheinlichkeitsvorgabe: Druckschalter: 62 %, Puffer: 38 %

Priifen Sie, ob der Puffer auf der linken Seite des Roboters
beschadigt ist, und reparieren Sie ihn, falls n6tig.

Priifen Sie die Einstellung des Druckschalters auf der rechten Seite.
Schalten Sie das Universalmessgerit in die Signaltonfunktion,
verbinden Sie es mit den beiden Stiften des Druckschalters, drehen
Sie die weille Schraube im Uhrzeigersinn, bis ein Signalton zu

héren ist, und |6sen Sie dann die Schraube um % Drehung. Wenn
Sie den Signalton sofort horen, I6sen Sie die weile Schraube,
bevor Sie mit dem vorherigen Schritt fortfahren.

Wenden Siessich an Ihren Handler, falls der Puffer und/oder der
Druckschalter ausgewechselt werden muss.

y
Roboter neu starten &

Wird der
Roboter neu
gestartet, und
funktioniert
der Puffer L?

. Offnen Sie das Hauptgehiuse des Roboters und
priifen Sie die Verkabelung zwischen dem bzw.

den Druckschaltern und der Hauptplatine.
Wechseln Sie das defekte Teil aus, falls notig.
. SchlieRen Sie das Hauptgehause.

Problem gelost

Zuruck zur tabelle

Mit Warnungen
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Versetzen Sie den
Roboter in eine
andere Position,
sodass er nicht
mehr durch das

Hindemis blockiert

wird.

p—

CSendband bick L+R (00@

v

. Starten Sie den Roboter mit dem Betriebsschalter
(,ON“), falls er ausgeschaltet ist.

. Loschen Sie die Fehlermeldung auf dem
Bildschirm mit der Taste ,C*“.

Blockiert ein
Hindemis den
Roboter?

NEIN

e Prifen Sie, ob der Puffer des Roboters beschadigt ist, und

reparieren Sie ihn, falls nétig.

. Priifen Sie die Einstellung der Druckschalters. Schalten Sie das

Universalmessgerat in die Signaltonfunktion, verbinden Sie es mit
den beiden Stiften des Druckschalters, drehen Sie die weile
Schraube im Uhrzeigersinn, bis ein Signalton zu héren ist, und
|6sen Sie dann die Schraube um % Drehung. Wenn Sie den
Signalton sofort horen, I6sen Sie die weile Schraube, bevor Sie mit
dem vorherigen Schritt fortfahren.

. Wenden Sie sich an |hren Handler, falls der Puffer und/oder der

Druckschalter ausgewechselt werden muss.

e  Wahrscheinlichkeitsvorgabe: Druckschalter: 62 %, Puffer: 38 %

A

Wird der
Roboter neu
gestartet, und
funktioniert
der Puffer?

Roboter neu starten &

. Offnen Sie das Hauptgehiuse des Roboters und
priifen Sie die Verkabelung zwischen dem bzw.

den Druckschaltern und der Hauptplatine.
. Wechseln Sie das defekte Teil aus, falls notig.
. SchlieRen Sie das Hauptgehause.

Problem gelost

Zuruck zur tabelle

Mit Warnungen
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C Abdeck blck R (oos))

v

. Starten Sie den Roboter mit dem Betriebsschalter
(,ON“), falls er ausgeschaltet ist.

. Léschen Sie die Fehlermeldung auf dem
Bildschirm mit der Taste ,,C“.

Versetzen Sie den
Roboter in eine
andere Position,
sodassernicht ¢———I
mehr durch das

Hindemis blockiert

wird.

Blockiert ein
Hindemis den
Roboter?

NEIN

o  Offnen Sie die
Zugriffsabdeckung.

. Priifen Sie, ob der hintere
Sensor auf der rechten Seite
maglicherweise blockiert (zurtick
in neutrale Position wechseln)
und korrekt in die Karosserie
eingesetzt ist (GM/PM).

y . Reinigen Sie den Sensorbereich und/oder

A
setzen Sie den Sensor der rechten Seitein
A NEI . .
Roboter "@l‘ij N—> die Karosserie.

. Roboter neu starten

. Priifen Sie die riickseitigen silentblocke.
Unterziehen Sie das Kabel und den Schalter
(PM) auf dem rechten hinteren Sensor einer
Sichtpriifung und einer mechanischen
Priifung.

. Unterziehen Sie den Magnetsensor

ird der Robote NEIN—D> (BM/BP/GM) des rechten hinteren Sensors

gestartet? einer Sichtprifungund einer mechanischen

Prifung.

. Wechseln Sie das defekte Teil aus.

. Roboter neu starten

A

Wabhrscheinlichkeitsvorgabe: Dampferblécke:
80 %, Sensor: 15 %, Sonstige: 5 %

\ 4

Problem gelost

Zuruck zur tabelle

Mit Warnungen



C Abdeck blck L (oos)>

A 4

Starten Sie den Roboter mit dem Betriebsschalter
(,ON“), falls er ausgeschaltet ist.

Loschen Sie die Fehlermeldung auf dem
Bildschirm mit der Taste ,,C“.

Versetzen Sie den
Roboter in eine
andere Position,
sodass er nicht
mehr durch das

Hindemis blockiert

wird.

—)

4

A
Roboter n@l{im

Blockiert ein
Hindemis den
Roboter?

NEIN

e  Offnen Sie die
Zugriffsabdeckung.

. Priifen Sie, ob der hintere
Sensor auf der linken Seite
moglicherweise blockiert (zuriick
in neutrale Position wechseln)
und korrekt in die Karosserie
eingesetzt ist (GM/PM).
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NEIN—P>,

Reinigen Sie den Sensorbereich und/oder
setzen Sie den Sensor der linken Seite in
die Karosserie.

Roboter neu starten

A

ird der Robote
gestartet?

NEIN—>

Prifen Sie die rickseitigen silentblocke.
Unterziehen Sie das Kabel und den Schalter
(PM) auf dem linken hinteren Sensor einer
Sichtpriifung und einer mechanischen
Priifung.

Unterziehen Sie den Magnetsensor
(BM/BP/GM) des linken hinteren Sensors
einerSichtprufungund einer mechanischen
Priifung.

Wechseln Sie das defekte Teil aus.
Roboterneu starten

L . .
Déampferblocke: 80 %, Sensor: 15 %,

Sonstige: 5 %

\ 4

Problem gelost

Zuruck zur tabelle

Mit Warnungen
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C Abdeck blck L+R (007D

v

. Starten Sie den Roboter mit dem Betriebsschalter
(,ON“), falls er ausgeschaltet ist.

. L6schen Sie die Fehlermeldung auf dem Bildschirm
mit der Taste ,C".

. Schalten Sie den Hauptschalter aus (,,OFF).

Versetzen Sie den
Roboter in eine
andere Position,
sodassernicht ¢———I
mehr durch das

Hindemis blockiert

wird.

Blockiert ein
Hindemis den
Roboter?

NEIN

o  Offnen Sie die Zugriffsab-
deckung.

. Priifen Sie, ob die hinteren
Sensoren moglicherweise
blockiertsind (zurtick in neutrale
Position wechseln) und korrekt
in die Karosserie eingesetzt
sind (GM/PM).

y . Reinigen Sie den Bereich der Sensoren

A
und/oder setzen Sie den Sensor in die
A NEI .
Roboter "@l‘ij N—> Karosserie.

. Roboter neu starten

. Prifen Sie die rickseitigen silentblocke.

. Unterziehen Sie das Kabel und den Schalter
(PM) auf den hinteren Sensoren einer
Sichtpriifung und einer mechanischen
Priifung.

. Unte/rzie/hen Sie den Magnetsensor

. (BM/BP/GM ) der hinteren Sensoren einer
ird der Robate NEIN—P> Sichtprtifung und einer mechanischen
neu gestartet? Prifung.

. Wechseln Sie die defekten Teile aus.

. Roboterneu starten

A

Déampferblocke: 80 %, Sensor: 15 %,
Sonstige: 5 %

\ 4

Problem gelost

10
Zuruck zur tabelle

Mit Warnungen
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C PIN Eingeben (008))

v

e Starten Sieden Roboter mit dem Betriebsschalter
(,ON“), falls er ausgeschaltet ist.

. Léschen Sie die Fehlermeldung auf dem
Bildschirm mit der Taste ,,C“.

. Driicken Sie die Stern-
Taste (,,*“) und geben
Sie lhren 4-stelligen
Codeein: *_ __ _ )

. Bestétigen Sie Ihre
Eingabe mit der Raute-
Taste (,#).

Kennen Sie
den Code?

NEIN

v

. Rufen Sie Gber die Hauptanzeige auf dem Bildschirm die
Seiten ,Info” > Seriennummer” auf.

. Notieren Sie die 10-stellige Seriennummer auf der
Hauptkarte des Roboters.

. Rufen Sie Ihren Handler an, geben Sie die Seriennummer
der Hauptkarte an und erkundigen Sie sich nach dem

PUK-Code. <
. Ihr Handler muss den Hersteller anrufen; daher erhalten

Sie den PUK-Code nicht sofort.
. Rufen Sie Uber die Hauptanzeige auf dem Bildschirm die

Seite ,Einstellung” > .Neue PIN* auf.
. Das Stern-Symbol (,*“) wird angezeigt.
. Geben Sie den 5-stelligen PUK-Code ein.

NEIN
Ist der

PUK-Code
korrekt?

JA

./

o Das Raute-Symbol (,@“) wird angezeigt.

. Geben Sie den 4-stelligen Code ein oder geben Sie ,,0000“
ein, falls Sie Ihren Roboter ohne Sicherheitscode
verwenden mochten.

R

oboter neu starten

NEIN > Wenden S'|.e sich an lhren
Handler.

neu gestartet?

JA

v

Problem gelost

11
Zuruck zur tabelle

Mit Warnungen
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< Kein Ladekontakt (009)>

A

. Starten Sie den Roboter mit dem
Betriebsschalter (,ON“), falls er
ausgeschaltet ist.

. Loschen Sie die Fehlermeldung auf dem
Bildschirm mit der Taste ,,C“.

. Starten Sie den Roboter neu und
fordem Sie mit der Funktion ,F1“ an,
dass er zurlick zur Ladestation fahrt.

. Beobachten Sie den Roboter, wenn er
bei der Ladestation ankommt.

Wurde der
Roboterinnerhalb
von 29 m hinter
der Station
angehalten?

<«

Uberpriifen Sie die Position der
Ladestation anhand der
Installationsanleitung (entgegengesetzte
Entfernung Station-Begrenzungskabel).
Nehmen Sie die erforderlichen
Einstellungen vor.

Starten Sie den Roboter neu und fordem
Sie mit der Funktion ,,F1“ an, dass er
zuriick zur Ladestation fahrt.

. Reinigen Sie die Ladekontakte des
Roboters und der Station mit P400-
Schmirgelpapier, falls die Kontakte
Anzeichen von Oxidierung oder
Frostbrand aufweisen.

e  Starten Sieden Roboter neu und
fordem Sie mit der Funktion ,,F1“ an,
dass er zurlick zur Ladestation fahrt.

Berthren die
Ladekontakte der

Roboter die Kontakte
auf der Station?

e Stellen Sie die Hohe des Ladearms so
ein, dass dieser in Bezug auf die
Ladekontakte des Roboters gut
ausgerichtet ist.

Starten Sie den Roboter neu und
fordem Sie mit der Funktion ,F1“ an,
dass er zurlick zur Ladestation fahrt.

Wird der Roboter

korrekt aufgeladen?

Uberpriifen Sie den Ladeschaltkreis des
Roboters anhand des Schaltplans.
Uberpriifen Sie den Ladeschaltkreis der
Ladestation anhand des Schaltplans.
Unterziehen Sie die Anschliisse im Hinblick
auf die Karosserie und den Rahmen einer
Sichtpriifung und einer mechanischen
Prifung.

Starten Sie den Roboter neu und fordem
Sie mit der Funktion ,,F1“ an, dass er
zurtick zur Ladestation fahrt.

JA

Problem gelost

Zuruck zur tabelle

Mit Warnungen

12
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Entladen (010)

v

e  Starten Sie den Roboter mit dem Betriebsschalter
(,ON“), falls er ausgeschaltet ist.

. Loschen Sie die Fehlermeldung auf dem Bildschirm
mit der Taste ,C“.

. Laden Sie den Roboter manuell auf und starten
Sie ihn nach 2 Stunden neu.

Gleiche
Wamung?

JA

Uberpriifen Sie, an welcher
Stelle der Roboter angehalten
wurde.

]

Y e  Uberpriifen Sie, ob der Roboter

langs zum Kabel auf seinem Weg
p zur Station langsamer wird
Roilzltztr(lj:nrgs (Hecken, schlecht beschnittene
—— I A—P] Busche usw.) und schneiden Sie
2um Kabel diese bei Bedarf zuriick.
stehen? e  Starten Sieden Roboter neu und
Uberprifen sie, ob er zur
Ladestation fahrt.

Gleicher
Alarm beim
ndchsten

Zyklus?

NEIN Al

. Uberpriifen Sie die Installationsvoraussetzungen
und passen Sie diese an, falls notig.

. Uberpriifen Sie das Veraufsprotokoll (,Historie”)
des Roboters und den Batteriestatus.

. Andem Sie die Installation des Kabels und/oder
wechseln Sie das defekte Teil aus.

NEIN

v

Installationsvoraussetzungen: 80 %, Batterie: 20 %

NEIN

v

Problem gelost

13
Zuruck zur tabelle

Mit Warnungen
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( Ballerk. priifen? (011D

A

e  Starten Sieden Roboter mit dem
Betriebsschalter (,,ON), falls er
ausgeschaltet ist.

. Loschen Sie die Fehlermeldung auf dem
Bildschirm mit der Taste ,,C“.

. Schalten Sie den Hauptschalter aus (,OFF“).

. Heben Sie den Roboter vertikal an.

. Entfernen Sie die Kollektorwalze.

. Blockierte Bille beseitigen.

. Ballbehalter sorgfaltig reinigen.

. Reinigen Sie den Zahlriemen und fiihren
Sie an verschiedenen Stellen eine
manuelle Reinigung aus.

. Kollektorwalze wieder anbringen.

. Reinigen Sie den Zahlriemen und filhren

Blockierte Balle, Sie an verschiedenen Stellen eine
<) Verschmutzungen NEIN—/P>|

manuelle Reinigung aus.
0 Kollektorwalze wieder anbringen.

in der Maschine?,

4
P Roboter neu starten <&

Zéhlriemen ¢ NEI Wird der Roboter
auswechseln gestartet?

JA

Problem gelost

Zuruck zur tabelle 14

Mit Warnungen
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< Aufzug beschaftigt? (012)

v

. Starten Sie den Roboter mit dem
Betriebsschalter (,ON“), falls er
ausgeschaltet ist.

. Loschen Sie die Fehlermeldung auf dem
Bildschirm mit der Taste,,C“.

. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters am
Aufzug.

. Beheben Sie das Problemje nach der 4
Meldung auf dem Bildschirm.

. Starten Sie den Roboter neu.

Befindet
sich ein anderer
Roboteram
Aufzug?

NEIN

. Priifen Sie, ob der Ladearm des Aufzugs zuriick in
seine Ausgangsposition gewechselt hat.

. Untersuchen Sie die Ursachen, die
verhindern, dass der Ladearm zur
Ausgangsposition zurtickkehrt.

. Wechseln Sie das defekte Teil aus.

Position
Ladearm OK?

JA

v

Prifen Sie den Magnetdetektor auf der
Kontakthalterung und seine Anschliisse in
der Haupthaube des Aufzugs und zur
Stationskarte im Hauptgehause.

v
Senden Sie den Roboter mit der Taste ,F1“ zu P
seiner Ladestation. N
. Immer noch " > Wenden Sie sich an
7 N_gleicher Alarm? Ihren Handler.

NEIN

Problem gelGst

Zuruck zur tabelle 15

Mit Warnungen
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< Kabel verfehlt (013))

A 4

e Schalten Sie den Roboter ein: Driicken Sie die
Taste ,,ON“, falls sich die Anzeige nicht
einschaltet.

. Loschen Sie die Fehlermeldung mit der Taste ,C“.

A 4

Der Roboter folgt dem Begrenzungskabel und verfolgt dabei
den Randabstand, um zur Andockstation zurtickzukehren. In
der Ndhe der Station (Stationssonar wurde erkannt)
manovrierte er zum Kabel hin, fand es aber nach 4 Metern
noch nicht.

. Die Installationsregeln wurden nicht exakt befolgt.
. Die Spurgrenze ist zu groR. Priifen Sie PO03 und P004 und
stellen Sie die entsprechenden niedrigeren Werte ein.

Befindet sich der
Roboter innerhalb seines
Begrenzungskabels?

NEIN

Die Installationsregeln wurden nicht exakt befolgt.
Priifen Sie dies.

. Das Begrenzungskabel ist vor und nach der Andockstation
tber die erforderliche Entfernung auf einer Strecke von
mindestens 5 Metern gerade (siehe Installationshandbuch).

. Auf dem Boden befindet sich nichts, das das
Begrenzungssignal in unmittelbarer Ndhe zur Andockstation
stort (Stahlbeton, Stromkabel usw.). Istdas Gegenteil der
Fall, installieren Sie die Andockstation in einem
stérungsfreien Bereich

. Zeichnen Sie die Position des Roboters nach einem
Fehler vom Typ , Kabelverloren” in eine Karte ein
und geben Sie an, in welcher Richtung Sie den
Roboter gefunden haben. Machen Sie stattdessen
ein Foto.

. Rufen Sie den Kundendienst Ihres Handlers an und
zeigen Sie dem Kundendienstmitarbeiter Ihre Karte
bzw. senden Sie ihm lhr Foto.

<NEI

Problem gelst? >«

Problem gelost
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< Kein Sign Kabel (014D

h 4

 Schalten Sie den Roboter ein: Driicken Sie die Taste
»ON, falls sich die Anzeige nicht einschaltet.
o Ldschen Sie die Fehlermeldung mit der Taste , C“.

Blinkt die
LED auf der
Andockstation
grin?

A\ 4 NEIN

e Schalten Sie den Roboter exakt an der Position ein, an der er
die Warnung ,Kein Kabelsignal“ ausgegeben hat.
e Dricken Sie ,F3“. Auf dem Display wird ,Ad+ ‘NNN:NNN’“ angezeigt.
e Wenn ,Ad+ 255:255’“ auf dem Display angezeigt wird und beide
Werte beim Vor- und Zuriicksetzen des Roboters unverandert
bleiben, bedeutet dies, dass die Spule defekt ist und ausgewechselt
werden muss.
* Wenn die ersten 3 Ziffern schnell zwischen 0 und 255 wechseln:
e Priifen Sie Parameter PO08 (Kanal). Dieser muss mit dem y
Kanal Gibereinstimmen, der in der Andockstation ausgewahlt Y
wurde. Passen Sie anderenfalls die Auswahl beider Werte
(Auswahl auf der Elektronikplatine in der Station und
Parameter P008) so an, dass die Werte tibereinstimmen. Welche Farbe
Wenn die Werte tibereinstimmen, gehen Sie weiter zum

e ey o leuchtet auf
nachsten Punkt.
?

e Wenn der Roboter in der Nahe einer Insel einen Alarm der LED?

ausgibt, prifen Sie sorgfaltig die Anordnung des

Begrenzungskabels: Die Kabel diirfen sich nicht kreuzen! KONSTANT ROT
e Wenn die oben genannten Uberpriifungen in Ordnung sind,

priifen Sie genau, welches Symbol auf dem Display nach dem

Zeichen ,¢“ angezeigt wird. KEINE FARBE
e Wenn ,+“oder ,-“ angezeigt wird, legen Sie PO00 auf 020 fest

und starten Sie den Roboter neu. Wenn der Roboter nicht

gestartet wird, legen Sie PO0O auf 015 fest und starten Sie

den Roboter neu. Wenn dies auch nicht funktioniert,

verringern Sie PO0O auf den Wert 010. ROT BLINKEND
e Wenn x“oder ,/“ angezeigt wird, legen Sie PO00 auf 158 fest

und starten Sie den Roboter neu. Wenn der Roboter nicht

gestartet wird, legen Sie PO0O auf 148 fest und starten Sie

den Roboter neu. Wenn dies auch nicht funktioniert,

verringern Sie den Wert fiir PO0O auf 138.

h 4 \ 4

. Priifen Sie die Stromversorgung zur . Das Begrenzungskabel . Das Begrenzungskabel ist
Andockstation: vom Geb&ude, den ist entweder zu kurz (es muss
Schutz in der Station, die 5 A- durchgeschnitten mindestens 200 Meter
Sicherung auf dem oder zu lang lang sein). Schalten Sie
Stromanschlussblock, die 1 A- (iber 1200 Meter). einen induktiven
Sicherung auf der e  Reparieren Siedas Widerstand dazwischen.
Elektronikplatine. Begrenzungskabel e  Wenn das Begren-

e  Setzen Sieden Schutzschalter oder andern Sie die zungskabel OK ist, muss
zuruck oder wechseln Sie die Installation. die Elektronikplatine
durchgebrannte Sicherung aus. . Roboter neu starten ausgewechselt werden.

e  Starten Sieden Roboter neu. Auswechseln

e  Roboter neu starten

NEIN- Wird der Roboter™_
B neu gestartet? -
Rufen Sie den
Kundendienst Ihres JA

Handlers an. l

< Problem gelost
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Kein Sign Ladst (015)

A

nicht einschaltet.

Taste ,,C“.

der Andockstation.

e Schalten Sie den Roboter ein: Driicken Sie die
Betriebstaste (,ON“), falls sich das Display

e Loschen Sie die Fehlermeldung mit der

e Starten Sieden Roboter neu und bringen Sie
ihn in eine Position in ca. 20 m Entfernung von

e Driicken Sie ,,F1“, um den Roboter zuriick zur
Andockstation zu senden.

A

—NEIN:

\ 4

Station
gefunden?

Prifen Sie das Sonar des Roboters: Stellen Sie sich vor den
ankommenden Roboter und priifen Sie, ob dieser das Tempo
drosselt, wenn er Sie erkennt, und ob er die Geschwindigkeit
steigert, wenn Sie sich vom Weg des Roboters entfernen. Wenn
der Roboter sich nicht in dieser Weise verhalt, ist sein Sonar
maoglicherweise verschmutzt. Ist das Sonar sauber, so ist es (oder
seine Elektronikplatine) defekt und muss ausgewechselt werden.
Wenn das Sonar des Roboters einwandfrei funktioniert, priifen Sie
das Sonar der Andockstation: Senden Sie den Roboter zurtick zur
Andockstation und tberprifen Sie, ob der mindestens 3 Meter
vor der Andockstation das Tempo drosselt Wenn sich der
Roboter nicht in dieser Weise verhélt und das Stationssonar
sauber ist, ist es (oder seine Elektronikplatine) defekt und muss
ausgewechselt werden.

AbschlieRende Priifung nach dem Auswechseln des

defekten Teils:

e Bringen Sie den Roboter in den maximal von der
Andockstation entfernten Bereich. Richten Sie den Roboter
zum Begrenzungskabel hin aus und driicken Sie ,F1“, um
ihn so zurtick zur Andockstation zu senden, dass er eine
volle Runde am Begrenzungskabel entlang fahrt.

e |Ist Option 011 gewahlt (der Roboter kommt in beliebiger
Richtung zuriick zur Station), wiederholen Sie den gleichen
Vorgang, damit der Roboter den Weg in die Gegenrichtung
zurtick zu Station abfahrt.

Stationssonar— 15 % oder Robotersonar — 10 %

A\ 4

e Prifen Sie, ob die Installationsregeln
ordnungsgemaR befolgt wurden, insbesondere
die Mindestabstande fir enge Durchgéange
(Breite zwischen Kabeln und Linge des
engen Durchgangs).

o Uberpriifen Sie die Einstellungen fiir die
Parameter POO1 (Ladnge des Begrenzungskabels),
P003 und P004 (Spurgrenze).

e Bringen Sie den Roboter in den maximal von der
Andockstation entfernten Bereich. Richten Sie
den Roboter zum Begrenzungskabel hin aus und
driicken Sie ,F1“, um ihn so zurlick zur
Andockstation zu senden, dass er eine volle
Runde am Begrenzungskabel entlang fahrt.

e |st Option 011 gewdhlt (der Roboter kommt in
beliebiger Richtung zurtick zur Station),
wiederholen Sie den gleichen Vorgang, damit der
Roboter den Weg in die Gegenrichtung zurlick zu
Station abfdhrt.

inlichkeit f E

Erfahrungswerten: Installationsregeln wurden nicht
strikt befolgt — 75 %

Station
gefunden?

JA

e Wenn die Option ,MultiRobot” festgelegt wurde,
deaktivieren Sie diese Option und versuchen Sie es
erneut (driicken Sie ,,F1“). Wenn der Roboter normal
zurtickfahrt, ist der Fehler moglicherweise durch
schlechte Witterungsbedingungen verursacht
(schwerer Regen, dicker Nebel). Diese wirken sich

starker aus, wenn die Option ,MultiRobot” aktiviert ist.

e Wenn die vorherrschenden Witterungsbedingungen im
Moment zu schlecht sind, bringen sie den Roboter
manuell zuriick zur Andockstation und starten Sie ihn
erneut, wenn sich die Witterungsbedingungen
normalisiert haben.

Problem gelost

Zuruck zur tabelle
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Rad rutsch (016)

4

e Starten Sieden Roboter mit dem
Betriebsschalter (,0N“), falls er
ausgeschaltet ist.

e Loschen Sie die Fehlermeldung auf dem
Bildschirm mit der Taste ,,C“.

Gehen Sie je nach der Position des
Roboters bei Ausgabe der Wamung
wie folgt vor: v

. Messen Sie die Gesamtldange
(Meter) des Begrenzungskabels
(Pseudoinseln inbegriffen) und
priifen Sie, ob der Wert fiir PO01

Anzeichen fir ) (Gesamtlange des

Durchdrehen? NEl Begrenzungskabels) korrekt ist.
Achtung: Der Wertwird in
Einheiten a zehn Meter
ausgedrickt.

. Roboter neu starten

. Fullen Sie die Locher im Rasen auf.

. Verlegen Sie das Kabel, das zu nah
an einer Grube, einer Kanteoder G——JA———
einem Baum entlang verlauft, neu,
damit der Roboter nicht in der
untersten Seite des Rasens
steckenbleibt und die Hinterrader A
sich nicht vom Boden abheben.

e  Starten Sieden Roboter neu.

Gleiches
Problem?

\ 4
A

NEIN

\ 4

Problem gelost
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( Ladekont. Verloren (017)

v

e Schalten Sie den Roboter ein: Driicken Sie
die Taste ,,ON“, falls sich die Anzeige nicht
einschaltet.

e Loschen Sie die Fehlermeldung mit
der Taste ,,C“.

e Verstellen Sie den Ladearm der
Andockstation so, dass er auf die exakte
Position der Ladekontakte des Roboters
ausgerichtet ist.

e Reinigen Sie die Ladekontakte von
Roboter und Andockstation mit P400-
Schmirgelpapier (feinkdrnig).

e Starten Sie den Roboter neu und senden
Sie ihn mit der Taste ,F1“ zurtick zur
Andockstation.

e Reinigen Sie die Ladekontakte des
Roboters und der Andockstation mit
P400-Schmirgelpapier (feinkornig).

e Starten Sie den Roboter neu und senden
Sie ihn mit der Taste ,F1“ zurtick zur
Andockstation.

Sind die Ladekontakte des
Roboters und der Andockstation
korrekt ausgerichtet?

<+

Ladt sich der Roboter
normalund ohne <
Ladungsverluste auf?

e Priifen Sieden Abstand zwischen der Andockstation
und dem Begrenzungskabel (beachten Sie die
Installationsregeln).

e Priifen Sie den Ladeschaltkreis des Roboters anhand
des elektrischen Schaltplans (falscher Kontakt,
Korrosion usw.).

e Priifen Sie den Ladeschaltkreis der Andockstation
anhand des elektrischen Schaltplans (falscher Kontakt,
Korrosion usw.).

e Fihren Sie eine Sichtprifung und eine mechanische
Prifung an der Abdeckung und am Fahrgestell des
Roboters durch.

e Wenn mehrere Roboter in derselben Zone verwendet
werden, priifen Sie, ob die Option 000, MultiRobot*
aktiviert ist.

JA e Starten Sie den Roboter neu und senden Sie ihn mit

»F1“ zurtick zur Andockstation.

NEIN

A 4

Problem gelost
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Rad Blck R (018) )
v

. Starten Sie den Roboter mit dem Betriebsschalter (,ON“), falls er
ausgeschaltet ist.

. Loschen Sie die Fehlermeldung auf dem Bildschirm mit der Taste ,C*.

e  Schalten Sie den Hauptschalter aus.

. Priifen Sie, ob das rechte Rad des Roboters moglicherweise in einem
Loch festsitzt und dadurch blockiert ist und/oder ob der Roboter sich
moglicherweise mit einer Neigung von Uber 30 % bewegt hat.

. Heben Sie den Roboter vertikal an.

Befreien Sie das Rad
(von Zweigen, | <@——NEI
Grasbuscheln, usw.)

Drehen
sich die
Rader frei?

A
> JA

Roboter neu starten <&

A

e Schalten Sie den Roboter aus
(Hauptschalter).
ird der Roboter NEIN—D ® Gffnen Sie das Hauptfach.
neu gestartet? . Uberprifen Sie die 10 A-Sicherung
mit der Aufschrift ,,JWRPOW* auf
der Hauptplatine.

Sicherung Wechseln Sie die

10 A-Sicherung aus.

NEIN

JHCTRLS JHCTRLA JHCTRLI HCTRL2JHCTRLL 4y

. - -~k T ~3 o N

e Vertauschen Sie die . ' 3 3) :
Steueranschlisse ,JWRCTL”
und ,JWLCTL” miteinander.

e  Starten Sieden Roboter,
nachdem Sie die Hinterrader
angehoben haben, so dass
diese den Boden nicht
berihren.

-

. Prifen Sie, ob sich das rechte Rad bei
ausgekuppeltem Motor frei bewegt.

. Fuhren Sie eine Sichtprifung ander
Elektronikplatine des rechten Rads durch.

. Fihren Sie eine Sichtprifung und eine

o mechanische Priifung am Kabel und am Motor
e — Wechseln.S|e die < » des rechten Rads durch.
Hauptplatine aus. Meldung ,,Rad R Meldung ,RadL“ ~ |e  Wechseln Sie das defekte Teil aus.
. Vertauschen Sie ,JWLCTL” und ,JWRCTL"
wieder.
JA

Wahrscheinlichkeitsvorgabe: Karte: 50 %, Kabel:
30 %, Motor: 20 %

Wird der
Roboter neu
estartet?

v

Problem gelost
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Rad Blck L (019) )
v

e  Starten Sieden Roboter mit dem Betriebsschalter (,ON“), falls er
ausgeschaltet ist.

. Loschen Sie die Fehlermeldung auf dem Bildschirm mit der Taste ,,C“.

. Schalten Sie den Hauptschalter aus.

. Priifen Sie, ob das linke Rad des Roboters maglicherweise in einem
Loch festsitzt und dadurch blockiert ist und/oder ob der Roboter sich
maoglicherweise mit einer Neigung von tber 30 % bewegt hat.

. Heben Sie den Roboter vertikal an.

Befreien Sie das Rad
(von Zweigen, 4—NEIN
Grasbtischeln, usw.)

Drehen
sich die
Rader frei?

‘;I

Roboter neu starten

) Schalten Sie den Roboter aus
(Hauptschalter).

e Offnen Sie das Hauptfach.

NEIN—» o Uberpriifen Sie die 10 A-

Sicherung mit der Aufschrift

AJWLPOW auf der

Hauptplatine.

Sicherung ) Wechseln Sie die
! 10 A-Sicherung aus.

NEIN

TRLS JHCTRL4 JHCTRL 3 JHCTRL2 JHCTRLL E

e Vertauschen Sie die | : X 2
Steueranschlusse ,,JWLCTL”
und ,,JWRCTL" miteinander.

. Starten Sie den Roboter,
nachdem Sie die Hinterrader
angehoben haben, so dass
diese den Boden nicht

berthren.

. Priifen Sie, ob sich das linke Rad bei
ausgekuppeltem Motor frei bewegt.

. Fuhren Sie eine Sichtpriifung an der
Elektronikplatine des linken Rads durch.

. Fuhren Sie eine Sichtprifung und eine

Wechseln Sie di mechanische Priifung am Kabel und am Motor
L4 VWechse n‘ Del2 W > des linken Rads durch.
Hauptplatine aus. Meldung ,Rad L“ Meldung ,RadR“ ~ |e  Wechseln Sie das defekte Teil aus.

e  Vertauschen Sie ,JWLCTL“ und ,JWRCTL"

wieder.
JA Wahrscheinlichkeitsvorgabe: Karte: 50 %, Kabel: 30 %,
Motor: 20 %
NEIN
Wird der
IA Roboter neu
estartet?
\ 4
Problem gelost
Zuruck zur tabelle 22

Mit Warnungen



messssssssssssssss BELROBOTICS messssssssssssssss——m

C Rad blck L+R (020) )
it

. Starten Sie den Roboter mit dem Betriebsschalter (,ON“), falls er
ausgeschaltet ist.

. Loschen Sie die Fehlermeldung auf dem Bildschirm mit der Taste ,C“.

e Schalten Sie den Hauptschalter aus.

. Priifen Sie, ob beide Rader des Roboters moglicherweise in einem
Loch festsitzen und dadurch blockiert sind und/oder ob der Roboter
sich maoglicherweise mit einer Neigung von tiber 30 % bewegt hat.

. Heben Sie den Roboter vertikal an.

Befreien Sie das Rad
(von Zweigen, | @——NEI

Grasbischeln, usw.)

Drehen sich
die Rader frei?

i

A

Roboter neu starten -« J A

. Schalten Sie den Roboter aus
(Hauptschalter).

e  Offnen Sie das Hauptfach.

NEIN—> Uberpriifen Sie die

10 A-Sicherungen mitder

Aufschrift ,,JWLPOW“ und

LJWRPOW* auf der Hauptplatine.

Wird der Roboter
gestartet?

Wechseln Sie die
10 A-Sicherung(en) aus.

Sicherung(en
urchgebrann

b
»

NEIN
A 4

. Prifen Sie, ob sich das rechte Rad bei ausgekuppeltem
Motor frei bewegt.

. Fuhren Sie eine Sichtprifung an der Elektronikplatine des
rechten Rads durch.

. Fuhren Sie eine Sichtprifung und eine mechanische Priifung

JA am Kabel und am Motor des rechten Rads durch.

. Wechseln Sie das defekte Teil aus.

. Starten Sie den Roboter neu.

Wahrscheinlichkeitsvorgabe: Karte: 50 %, Kabel: 30 %, Motor: 20 %

Warnung
'Rad blck L+R"?

NEIN

Siehe Wamung 'Rad

Wamung L'in Tabelle

'Rad L'?

NEIN

A\ 4

Problem gelost
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< Angehoben (021) >

A 4

e Schalten Sie den Roboter ein: Driicken Sie die Taste
,ON*, falls sich die Anzeige nicht einschaltet.
o Loschen Sie die Fehlermeldung mit der Taste ,C*.

 Befreien Sie den Roboter von dem
Hindemis bzw. aus dem Loch.

e Fihren Sie die erforderlichen
MaRnahmen durch, um ein emeutes
Auftreten des Problems zu verhindern: <«
Stellen Sie um das Hindemis herum
Schutzbarrieren/Schutzstangen auf
(siehe Installationsregeln fiir
Mindestabmes sungen), fiillen Sie
das Loch auf usw.

Steckt der Roboter an einem Hindernis
oder in einem Loch fest?

NEIN

o Schalten Sie den Roboter aus
(Hauptschalter).

o Offnen Sie das Hauptfach, um auf die
Hauptplatine zuzugreifen.

o Verlegen Sie einen Uberbriickungsleiter
aufden 2 linken Stiften des ,,JVIB“-
Anschlusses auf der Hauptplatine.

o SchlieBen Sie das Hauptfach sorgfaltig
wieder.

Befindet sich ein
Aufzugssensor am
Roboter? (Roboter-
aujahr vor 2009

A 4

Wahrscheinlichkeit der Grundursache:
Uberbriickungsleiter — 100 %

JA

v

® Schalten Sie den Roboter aus (Hauptschalter).

o Entfernen Sie die Abdeckung und prifen Sie den Aufzugsschalter und
die Kabelanschliisse mit einem Universalmesser, um mogliche
Funktionsstérungen oder Kabelanschlussfehler zu ermitteln.

o Offnen Sie das Hauptfach und fiihren Sie eine Sichtpriifung und eine
mechanische Priifung des Kabels durch, das den Aufzugssensor mit der:
Hauptplatine verbindet.

Wahrscheinlichkeit der Grundursache: Aufzugsschalter — 70 %,

NEIN Aufzugssensorkabel—30 %
v
dh P Roboter neu starten 4

der Roboter
gestartet und

Problem gelost
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Entfernen Sie
blockierende
Objekte: Zweige,

Grasbiischel, Schneidekopf
Verschmutzungen, frei?
Frichte usw.
v
Roboter neu starten 4 J A

Kopf 1 (022)

v

 Schalten Sie den Roboter ein: Driicken Sie die Taste
,,ON*“, falls sich die Anzeige nicht einschaltet.

® Loschen Sie die Fehlermeldung mit der Taste ,,C“.

® Schalten Sie den Roboter mit dem Hauptschalter aus.

® Heben Sie den Roboter vertikal an.

Dreht
sich der

Wird der
Roboter neu
gestartet und
setzt die Arbeit
fort?

 Schalten Sie den Roboter aus (Hauptschalter).
>° Offnen Sie das Hauptfach.
NEIN o Uberpriifen Sie die 5 A-Sicherung mit der
Aufschrift ,JHPOW1“ auf der Hauptplatine.

Sicherung

NEIN

e Vertauschen Sie die
Steuerungsstecker ,JHCTRL1
und ,,JHCTRL2“ miteinander.

® Roboter neu starten

Ersetzen Sie die 5 A-
Sicherung ,JHPOW1“.

o Wechseln Sie die
Hauptplatine aus.

A

e Fiihren Sie eine Sichtprifung der Elektronik-platine
vom Schneidekopfmotor Nr. 1 durch.

e Fihren Sie eine Sichtprifung und eine
mechanische Prifung am Kabel und am

o | Schneidekopfmotor durch.

e Starten Sieden

Meldung , Kopf 1“
Roboter neu.

Meldung ,,Kopf 2“

"l e Wechseln Sie das defekte Teil aus.

o Starten Sie den Roboter neu.

Wahrscheinlichkeit der Grundursache:
Elektronikplatine — 62 %, Motor — 25 %, Kabel — 13 %

Wird der

v

Roboter neu
estartet?

NEIN

Problem gelost

Zurick zur tabelle

Mit Warnungen

25



meesssssssssssssss BELROBOTICS meeesssssssssssssss——m

Kopf 2 (023)

v

 Schalten Sie den Roboter ein: Driicken Sie die Taste
,,ON*“, falls sich die Anzeige nicht einschaltet.

® Loschen Sie die Fehlermeldung mit der Taste ,,C“.

® Schalten Sie den Roboter mit dem Hauptschalter aus.

® Heben Sie den Roboter vertikal an.

Entfernen Sie
blockierende Dreht
Objekte: Zweige, ¢ sich der

Grasbuschel, NEl Schneidekopf
Verschmutzungen, frei?

Friichte usw.

v
uearren|

»
<«

Roboter neu starten J A

o Schalten Sie den Roboter aus
(Hauptschalter).
NEI ) o Offnen Sie das Hauptfach.

Wird der
Roboter neu

S(g;;ttzrize:\:lggt o Uberpriifen Sie die 5 A-Sicherung
fort? mit der Aufschrift ,,JHPOW2“
: auf der Hauptplatine.
A
Sicherung 1 ) Ersetzen Sie die
! 5 A-Sicherung ,JHPOW2“.
NEIN
e Vertauschen Sie die
Steuerungsstecker ,,JHCTRL2“
und ,,JHCTRL3“ miteinander.
® Roboter neu starten
A g
e Fihren Sie eine Sichtpriifung der Elektronikplatine
vom Schneidekopfmotor Nr. 2 durch.
e Fihren Sie eine Sichtpriifung und eine mechanische
o Wechseln Sie die Priifung am Kabel und am Schneidekopfmotor
Hauptplatine aus. - nl durch.
e Starten Sieden “ « "] o Wechseln Sie das defekte Teil aus.
Roboter neu. Meldung ,,Kopf 2 Meldung ,Kopf 3 | ¢\ i ensie den Roboter neu,
P G 5
A Elektronikplatine — 62 %, Motor — 25 %, Kabel — 13 %
NEIN
Wird der
A Roboter neu
estartet?
A 4

Problem gelost
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meeessssssssssssss BELROBOTICS

Entfernen Sie
blockierende
Objekte: Zweige,
Grasbuschel,
Verschmutzungen,
Friichte usw.

A
—

Roboter neu starten ¢

Kopf 3 (024)

v

 Schalten Sie den Roboter ein: Driicken Sie die Taste
,»ON*, falls sich die Anzeige nicht einschaltet.

e Loschen Sie die Fehlermeldung mit der Taste ,,C*.

 Schalten Sie den Roboter mit dem Hauptschalter aus.

© Heben Sie den Roboter vertikal an.

Dreht

sich der
Schneidekopf
frei?

der Roboter ne

gestartet und

setzt die Arbeit
fort?

o Wechseln Sie die
Hauptplatine aus.

o Offnen Sie das Hauptfach.
o Uberpriifen Sie die 5 A-Sicherung mit der

Aufschrift ,JHPOW3“ auf der Hauptplatine.

 Schalten Sie den Roboter aus (Hauptschalter).

Sicherung
durchgebrann

NEIN

e Vertauschen Sie die
Steuerungsstecker ,,JHCTRL3“
und ,,JHCTRL4“ miteinander.

® Roboter neu starten

Ersetzen Sie die
5 A-Sicherung ,JHPOW3“.

JDBGL (e JWRCTL wsef¥

e Starten Sie den
Roboter neu.

Meldung ,,Kopf 3“ Meldung ,,Kopf 4“

\ 4

o Fiihren Sie eine Sichtpriifung der Elektronikplatine
vom Schneidekopfmotor Nr. 3 durch.

o Fiihren Sie eine Sichtpriifung und eine mechanische
Prifung am Kabel und am Schneidekopfmotor
durch.

e Wechseln Sie das defekte Teil aus.

® Starten Sie den Roboter neu.

i . G .
Elektronikplatine — 62 %, Motor — 25 %, Kabel — 13 %

NEIN

Wird der

v

Roboter neu
estartet?

Problem gelost

Zuruck zur tabelle

Mit Warnungen
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Entfernen Sie
blockierende
Objekte: Zweige,
Grasblischel,
Verschmutzungen,
Friichte usw.

i

4——NEl

Kopf 4 (025)

A 4

,,ON“, falls sich die Anzeige nicht einschaltet.
® Lschen Sie die Fehlermeldung mit der Taste ,,C“.

© Heben Sie den Roboter vertikal an.

® Schalten Sie den Roboter ein: Driicken Sie die Taste

® Schalten Sie den Roboter mit dem Hauptschalter aus.

Dreht

sich der
Schneidekopf
frei?

Wird der
Roboter neu
gestartet und
setzt die Arbeit
fort?

Roboter neu starten

® Wechseln Sie die
Hauptplatine aus.

e Starten Sie den
Roboter neu.

o Schalten Sie den Roboter aus
(Hauptschalter).

o Offnen Sie das Hauptfach.

o Uberpriifen Sie die 5 A-Sicherung
mit der Aufschrift ,JHPOWA4“ auf
der Hauptplatine.

Sicherung

NEIN

e Vertauschen Sie die
Steuerungsstecker ,,JHCTRL4“
und ,,JHCTRL3“ miteinander.

® Roboter neu starten

Ersetzen Sie die
5 A-Sicherung ,,JHPOWA4“.

Meldung ,,Kopf 4“ Meldung ,,Kopf 3“

Wabhrscheinlichkeit der Grundursache:

e Fiihren Sie eine Sichtprifung der Elektronikplatine
vom Schneidekopfmotor Nr. 4 durch.

o Fiihren Sie eine Sichtprifung und eine
mechanische Prifung am Kabel und am
Schneidekopfmotor durch.

o Wechseln Sie das defekte Teil aus.

e Starten Sie den Roboter neu.

Elektronikplatine — 62 %, Motor — 25 %, Kabel — 13 %

NEIN

Wird der

A 4

Roboter neu
estartet?

Problem gelost

Zuruck zur tabelle

Mit Warnungen
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Kopf 5 (026)

v

 Schalten Sie den Roboter ein: Driicken Sie die Taste
,,ON*“, falls sich die Anzeige nicht einschaltet.

® Loschen Sie die Fehlermeldung mit der Taste ,,C“.

® Schalten Sie den Roboter mit dem Hauptschalter aus.

® Heben Sie den Roboter vertikal an.

v
Entfernen Sie
blockierende Dreht
Objekte: Zweige, ¢ sich der
Grasbuschel, NEIN Schneidekopf
Verschmutzungen, frei?
Friichte usw.
v
Roboter neu starten ¢ A <

o Schalten Sie den Roboter aus
(Hauptschalter).
> Offnen Sie das Hauptfach.
NEI o Uberpriifen Sie die 5 A-Sicherung
mit der Aufschrift ,JHPOW5" auf
der Hauptplatine.

Wird der
Roboter neu
gestartet und
setzt die Arbeit
fort?

Sicherung Ersetzen Sie die

5 A-Sicherung ,JHPOW5".

NEIN
JHCTRLS JHCTRL4 JHCTRL3 JHCTRL2 JHCTRLL

JES

e Vertauschen Sie die
Steuerungsstecker ,,JHCTRL5“
und ,,JHCTRL4“ miteinander.

® Roboter neu starten

e FihrenSie eine Sichtprifung der Elektronikplatine
vom Schneidekopfmotor Nr. 5 durch.

e Fiihren Sie eine Sichtprifung und eine
mechanische Prifung am Kabel und am

a| Schneidekopfmotor durch.

o Wechseln Sie die
Hauptplatine aus.

<
e Starten Sie den hl B .| ® Wechseln Sie das defekte Teil aus.
R Meldung ,Kopf 5 Meldung ,Kopf 4“ |4 starten Sie den Roboter neu.
Wahrscheinlichkeit der Grundursache:
JA Elektronikplatine — 62 %, Motor — 25 %, Kabel — 13 %

NEIN

Wird der
Roboter neu
estartet?

v

Problem gelost

Zuruck zur tabelle 29
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Vorderrad blockiert abw. (027)

h 4

o Schalten Sie den Roboter ein: Driicken Sie die Taste ,,ON“,
falls sich die Anzeige nicht einschaltet.

® Loschen Sie die Fehlermeldung mit der Taste ,C*.

® Schalten Sie den Roboter mit dem Hauptschalter aus.

® Heben Sie den Roboter vertikal an.

Blockiert ein Hindernis

e Entfernen Sie Hindernisse (Zweige, Golfball, Zielhalterung,
Fahnenhalterung, Plastikflasche, Getrankedose,
Verschmutzung usw.).

o Untersuchen Sie, woher dieser Gegenstand kommt, und
fiihren Sie geeignete MaBnahmen durch, um eine
Wiederholung desselben Problems zu verhindern.

 Reinigen Sie den Vorderradantrieb.

\ 4

die Bewegung des Linearantriebs?

\ 4

o Uberpriifen Sie den Magnetsensor und den
Dauermagneten, die beide die untere Position des
Vorderradantriebs erfassen.

o Wechseln Sie die defekte Komponente aus.

Wahrscheinlichkeit der Grundursache: Magnetsensor—80 %,
Dauermagnet — 10 %, Linearantrieb — 5 %, Elektronikplatine
fur Servoantrieb — 5 %

Testen Sie manuell die Bewegung des
Vorderradantriebs auf- und abwirts &

mit der Option 007.

o Priifen Sie das Spiel in der Bewegungsubertragung des
Linearantriebs. Stellen Sie es ggf. neu ein.

o Priifen Sie das Spiel in den Achsenlagem, die den
Vorderradantrieb mit dem Fahrgestell verbinden. Die
Lager mussen zweimal jahrlich ausgewechselt werden.

o Wechseln Sie abgenutzte Teile aus.

T

NEIN

Winterwartung
ausgefuhrt?

JA

\

Rufen Sie den
Kundendienst lhres
Handlers an.

unktioniert de
Vorderradantrieb
einwandfrei?,

JA

Problem gelost

Zuruck zur tabelle
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Vorderrad blockiert aufw. (028)

4

o Schalten Sie den Roboter ein: Driicken Sie die Taste ,ON*,
falls sich die Anzeige nicht einschaltet.

o Loschen Sie die Fehlermeldung mit der Taste ,C“.

 Schalten Sie den Roboter mit dem Hauptschalter aus.

e Heben Sie den Roboter vertikal an.

Blockiert ein Hindernis

die Bewegung des Linearantriebs? NEI

JA

o Uberpriifen Sie den Magnetsensor und den
Dauermagneten, die beide die obere Position des
Vorderradantriebs erfassen.

o Wechseln Sie die defekte Komponente aus.

o Entfernen Sie Hindernisse (Zweige, Golfball, Zielhalterung,
Fahnenhalterung, Plastikflasche, Getrankedose,
Verschmutzung usw.).

e Untersuchen Sie, woher dieser Gegenstand kommt, und

fiihren Sie geeignete MaRnahmen durch, um eine Wahrscheinlichkeit der Grundursache: Magnetsensor — 80 %,

Wl.ec.ierhol.ung desselben Proble.ms 2u verhindern. Dauermagnet — 10 %, Linearantrieb — 5 %, Elektronikplatine
 Reinigen Sie den Vorderradantrieb. " :
fiir Servoantrieb —5 %

A

Testen Sie manuell die Bewegung des
P Vorderradantriebs auf- und abwarts |«
mit der Option 007.

o Priifen Sie das Spiel in der Bewegungsibertragung des
Linearantriebs. Stellen Sie es ggf. neu ein.

® Priifen Sie das Spiel in den Achsenlagern, die den
Vorderradantrieb mit dem Fahrgestell verbinden. Die
Lager mussen zweimal ja hrlich ausgewechselt werden.

o Wechseln Sie abgenutzte Teile aus.

T

NEIN

unktioniert def
Vorderradantrieb
einwandfrei?

Winterwartung
ausgefiihrt?

JA

v

JA

Rufen Sie den
Kundendienst lhres
Handlers an.

Problem gelost

Zuruck zur tabelle 31

Mit Warnungen
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< Klappe blockiert abw. (029)>

A\ 4

e Schalten Sie den Roboter ein: Driicken Sie die Taste ,,ON“,
falls sich die Anzeige nicht einschaltet.

o Loschen Sie die Fehlermeldung mit der Taste ,C“.

 Schalten Sie den Roboter mit dem Hauptschalter aus.

® Heben Sie den Roboter vertikal an.

JA Blockiert ein Hindernis

das SchlieRen der Klappe? NEIN—]
A\ 4
® Entfernen Sie das Hindemis o Uberpriifen Sie den Magnetsensor und den
(Verschmutzung, Golfball, Schutt usw.) Dauermagneten, die beide die geschlossene
e Untersuchen Sie, woher dieser Gegenstand Position der Klappe (untere Komponente)
kommt, und fiihren Sie geeignete MaRnahmen erfassen.
durch, um eine Wiederholung desselben o Wechseln Sie die defekte Komponente aus.
Problems zu verhindern.
© Reinigen Sie sorgfaltig das gesamte Ballreservoir, Wabhrscheinlichkeit der Grundursache;
einschlieflich der zwei seitlichen Ecken hinter Magnetsensor — 80 %, Dauermagnet — 10 %,
dem Sammelbehdlter. Klappenmotor — 5 %, Elektronikplatine fiir
Servoantrieb —5 %

v

Testen Sie manuell die Bewegung des
Vorderradantriebs auf- und abwarts
mit der Option 005.

Offnet und
schlieBt sich die
Klappe normal?

Rufen Sie den
Kundendienst —<€———NEI

lhres Handlers an.

JA

|

Problem geldst
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( Klappe blockiert aufw. (030))

A 4

o Schalten Sie den Roboter ein: Driicken Sie die Taste ,ON“,
falls sich die Anzeige nicht einschaltet.

o Loschen Sie die Fehlermeldung mit der Taste ,C*.

o Schalten Sie den Roboter mit dem Hauptschalter aus.

© Heben Sie den Roboter vertikal an.

IA Blockiert ein Hindernis
das SchlieBen der Klappe?

A \ 4

o Entfernen Sie das Hindemis o Uberpriifen Sie den Magnetsensor und den
(Verschmutzung, Golfball, Schutt usw.) Dauermagneten, die beide die geschlossene

o Untersuchen Sie, woher dieser Gegenstand Position der Klappe (obere Komponente)
kommt, und fiihren Sie geeignete MaBnahmen erfassen.
durch, um eine Wiederholung desselben o Wechseln Sie die defekte Komponente aus.
Problems zu verhindern.

o Reinigen Sie sorgfiltig das gesamte Ballreservoir, Wahrscheinlichkeit der Grundursache:
einschlieRlich der zwei seitlichen Ecken hinter Magnetsensor — 80 %, Dauermagnet — 10 %,
dem Sammelbehilter. Klappenmotor — 5 %, Elektronikplatine fur

Servoantrieb —5 %

A 4

Testen Sie manuell die Bewegung des
Vorderradantriebs auf- und abwarts
mit der Option 005.

Offnet und
schlieBt sich die
Klappe normal?

Rufen Sie den
Kundendienst ~—<€——NEl

lhres Handlers an.

JA

Problem gelost
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C Batterie Typ? (031) )

A

. Starten Sie den Roboter mit dem Betriebsschalter
(,ON“), falls er ausgeschaltet ist.

. Léschen Sie die Fehlermeldung auf dem
Bildschirm mit der Taste ,C“.

. Schalten Sie den Hauptschalter aus (,,OFF*).

Aufristung
NiCd zu LFP?

NEIN

C4 auf
Hauptplatine
vorhanden?

C4 entfernen ¢——I

NEIN

> Priifen Sie die Softwareversion <

des Roboters.

. Laden Sie dierichtige Software

vom Belrobotics Extranet
> herunter.
NEl e Aktualisieren Sie den Roboter

mit der DTS (Dealers Tools

L Suite)

JA

. Priifen Sie den Hauptanschluss
der Batterie. Ziehen Sie die 2
Schrauben fest.
. Priifen Sie den Anschluss der griinen
Kabelvon den Batterien zum ,,JBAT“-
Anschluss auf der Hauptplatine.
Starten Sie den Roboter neu.

A

Wird der
Roboter neu
gestartet?

Wenden Sie sich an < NEI

lhren Handler.

JA

}

Problem gelost
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< Tastatur funktioniert nicht (101D

NEIN

Alle Tasten?

NEIN

A 4

Tastatur auswechseln

ibt nur die Taste
,0“ einen
ignalton aus?

Offnen Sie das

Hauptgehd use und
schlieBen Sie eine
»dynamische“ Tastatur an.

Option ,,018“ Tastatursperre aktiviert
Driicken Sie 5 Sekunden lang die Taste
,0“ um die Sperre aufzuheben

,Dynamische”
Tastatur
reagiert? NEIN

JA

./

Tastatur Hauptplatine
auswechseln auswechseln

Tastatur

reagiert?

Problem gelost

Zuruck zur tabelle

Mit Warnungen
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( Roboter ladt den Akku nicht (102)

Funktioniert

die LED
der Station?

NEIN
>

o Priifen Sie die Spannung

zwischen den Kontakten des Ladearms:
Sie muss 32 V DC betragen.

o Priifen Sie die Polaritat: Phase ,+“

am oberen Kontakt, Phase ,,-“ am

unteren Kontakt.

JA

® Priifen Sie den Ladeschaltkreis des
Roboters.
P> o Beheben Sie ggf. das Problem oder

NEIIN

wechseln Sie die defekte
Komponente aus.

Wird der Roboter

aufgeladen?

\ 4

Priifen Sie die Stromversorgung zur
Station: Netzanschliisse,
Schutzschalter, 20 A-Sicherung am
Anschlussklemmenblock, 1 A-
Sicherung auf der Elektronikplatine.

NEIN

o Priifen Sie den Ladeschaltkreis der
Station.

® Beheben Sie ggf. das Problem oder
wechseln Sie die defekte Komponente
aus.

e Priifen Sie die Spannung

Sie muss 32 V DC betragen.
o Priifen Sie die Polaritat: Phase ,+“
am oberen Kontakt, Phase ,,-“
am unteren Kontakt.

NEIN

Rufen Sie den
Kundendienst lhres
Handlers an.

Problem gelost

Zuruck zur tabelle

Mit Warnungen
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C Fahrt nicht los (103)>

. Priifen Sie das Sonarkabel.

Y . Priifen Sie das System fir die Erkennung
der geschlossenen Abdeckung.

. Wechseln Sie das defekte Teil aus oder
stellen Sie das System fur die Erkennung
der geschlossenen Abdeckung neu ein.

Istder
Tastaturbildschirm
beleuchtet?

Wahrscheinlichkeitsvorgabe: Sonarkabel: 85 %,
System fur die Erkennung der geschlossenen

Abdeckung: 12 %, Hauptplatine: 3 %

A\ 4
P Driicken Sie die Starttaste des Roboters 1.
Y
Siehe Blatt fiir Warnung
. . Blinkt die ,Tastatur funktioniert
Abdeckung fiir 8 Sekunden schlieRen. €—J . NEIN—P icht“
Anzeige? nicht™.
e  Uberpriifen Sie das System fiir die v
Erkennung der geschlossenen
Abdeckung.
e  Uberpriifen Sie, ob sich die Wird der
Zugriffsabdeckung korrekt schlieRt. -NEIN— Roboter neu
. Wechseln Sie das defekte Teil aus gestartet?
oder stellen Sie das System fiir die
Erkennung der geschlossenen
Abdeckung neu ein.
JA

Problem gelost

37
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Reduziert seine geschwindigkeit nicht (10@

A 4

e Priifen Sie, ob die LED auf der Andockstation
funktioniert (grin blinkt).
e Richten Sie den Roboter zur Andockstation aus.

e Das Empfangersonar des Roboters
funktioniert einwandfrei. ® Das Empfangersonar des Roboters
® Das Sendersonar des Roboters Drosselt der Roboter das ist defekt: Wenn Sie vor dem
ist defekt: Wenn Sie vor dem <) Tempo, wenn er sich der NEIN®  Roboter stehen, ist der Empfanger
Roboter stehen, ist der Sender Station nahert? das linke Auge.
dasrechte Auge. o Wechseln Sie ihn aus.
® Wechseln Sie ihn aus.

Drosselt der Roboter
das Tempo vor

. . . . NEI

einem reguldren Hindernis?
(siehe Installationsregeln)

o Priifen Sie das Sendersonar. Legen Sie
leicht den Finger darauf, aber driicken

A Sie nicht: Sie mussen die Vibration
splren.

e Wenn keine Vibration vorhanden ist,
prifen Sie das Sonarkabel auf Schaden.

o Priifen Sie die installierte
Softwareversion und vergleichen Sie
sie mit der Kompatibilitatstabelle.
Gehen Sie von dieser Ursache aus,
falls das Problem nach einem
Softwareupdate auftritt.

o Aktualisieren Sie entweder auf die
richtige Softwareversion oder wechseln
Sie das defekte Teil aus.

Wahrscheinlichkeit der Grundursache
aufgrund von Erfahrungswerten:

JA Sender — 85 %, falsche Software— 10 %,
Sonarkabel =5 %

Problem gelost
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C Schaltet sich nicht ein (105D

Hauptschalter auf ,ON“
stellen und den Roboter | «——NEI
einschalten

Hauptschalter
auf ,ON“?

JA

Spannung > 20 V?
(Universalmessgerat
direkt auf
Batterie)

NEIN—PI Siehe Ansicht 107 , Tiefentladung”

Hauptschalter einschalten (,ON“)

Roboter ausrichten

Hauptgehduse 6ffnen

Mithilfe eines Universalmessgerats priifen, ob die Hauptplatine mit

Spannung versorgt wird (schwarze Sonde auf Gehduse und rote Sonde auf

der Hohe der Hauptplatine auf ,JTBATP“ halten)

. Bei 0V fir ,,JTBATP“ den Hauptschalter prifen und ggf. Auswechseln

. Oberflachenmontierte weiBe 1-A-Sicherung ,,F1“ auf der Hauptplatine
prufen und ggf. auswechseln (Roboter AUS)

. Die verschiedenen Masseanschlisse priifen

. Hauptschalter auf ,,OFF“ stellen

N Schaltet sich der > . R26 auf der Hauptplatine einer
¢ IA Roboter ein? NEl Sichtpriifung unterziehen und
ggf. auswechseln

e Anhand des
Verlaufsprotokolls
des Roboters prifen,
ob beiden
Tastaturspuren ein
falscher Kontakt
vorhanden ist Dies
wird im Protokoll
durch die —)
wiederholten
sinngemafRen y
Meldungen
»Spannung getrennt” Tastatur auswechseln
- ,Spannung
verbunden”
angezeigt

. Ggf. die Tastatur Schaltet sich der \__4
auswechseln Roboter ein?

Schaltet sich der

. N————
Roboter ein? NEl

______ . Wenden Siesich an hren
INEHV
Importeur

Problem gelost
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NEIN

< Fahrt Dauerhaft langsam (106)>

© Bringen Sie den Roboter
auBerhalb der Reichweite

des Stationssonars
(mehr als 20 m).
e Starten Sie den Roboter neu.

Immer noch
langsam?

—IA—

) 4

Roboter
in der Nahe
der Station?

e Lassen Sie dem Roboter einige Tage Zeit,
um das Gras nach und nach kurz zu
schneiden.

e Wenn das Gras zu hoch ist und/oder wenn
der Roboter nicht durchkommt, mahen
Sie den Rasen erst selbst, um das Problem
zu beheben.

Wahrscheinlichkeit der Grundursache: 20 %

NEIN—D>

Grassehr hoch?

<)

o Priifen Sie, ob sichin den Sonaren und um
die Sonare herum Fremdkorper (Blatter,
Erde, Wasser usw.) oder sonstige
Elemente befinden, die die Funktion der
Sonare beeintrachtigen konnen.

® Reinigen bzw. beseitigen Sie die Ursache
fir die Stérung.

Wahrscheinlichkeit der Grundursache: 70 %

Immer noch

A

langsam?

JA

Starker Regen
oder Wind?

NEIN
A 4

Warten Sie ab, bis das Wetter
besser wird.

Wahrscheinlichkeit der
Grundursache: 2 %

NEIN

 Priifen Sie das Sonarkabel.
o Priifen Sie die installierte Softwareversion und

vergleichen Sie sie mit der Kompatibilitatstabelle.
Gehen Sie von dieser Ursache aus, falls das
Problem nach einem Softwareupdate auftritt.

e Fiihren Sie entweder ein Update auf die richtige

Softwareversion durch oder wechseln Sie das
defekte Teil aus, in diesem Fall das
Empféangersonar (rechtes Auge).

Wahrscheinlichkeit der Grundursache: falsche
Software — 4 %, Empfangersonar — 3 %,
Sonarkabel =1 %

v

Problem gelost

Zuruck zur tabelle
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< Tiefentladung (107) >
v

AuBerhalb der Ladestation reagiert der Roboter nicht. Der Bildschirm
schaltet sich beim Betatigen der Taste ,,ON“ auf der Tastatur bei
eingeschaltetem Hauptschalter nicht ein.

Batterie-

?
(ljr’ianm-l r:g P Zrlét NEIN——p> Siehe Ansicht 105 ,Schaltet sich
direkt auf nicht ein
Batterie)

Priifen, ob der Hauptschalter eingeschaltet ist (,,ON“)
Prufen, ob an den Kontakten der Station 32 V Spannung
anliegen

Den Roboter manuell in den Auflademodus versetzen

NEIN

e Oberflichenmontierte weile 1-A-Sicherung
,F1“ auf der Hauptplatine prifen und ggf.
auswechseln (Roboter AUS)

. Die verschiedenen Masseanschlisse prifen

Meni zeigt
an, wie lange die
Taste ,ON“
gedrtickt
urde?

Batterie ausbauen und gegen eine neue Batterie
mit grinem Etikett auswechseln

JA
v

| Roboter bis zum nachsten Morgen aufladen lassen |

|Von der Ladestation trennen und die Taste ,,ON“ driicken |

\ 4

. Verlaufs protokoll in DTS tiberprifen
. Die Robotersoftware auf eine
Version > xx151126xx aktualisieren

Bleibt
der Roboter

NEIN
J
Ein-/Aus-
schaltungen
(ON-OFF) im R
Verlaufsprotokoll R
ur falschen Zei
ngegeben
\ 4
. Den Roboter manuell in den Auflademodus versetzen
JA . Priifen, ob auf dem Bildschirm ,,CR“ angezeigt wird
v . Den Roboter 15 Minuten lang aufladen lassen
Tastatur auswechseln }—V . Den Roboter von der Ladestation trennen
. Die Option 002 ,Weiter aufladen” deaktivieren
. Die Taste ,ON“ driicken und die Abdeckung nach 8 Sekunden
schlieBen
Roboter v
fuhrt wieder NEI > Wenden Sie sich an lhren
Importeur

< Problem gelost

Zuruck zur tabelle

Mit Warnungen
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