
500mm min

1: Feldvorbereitung

Pseudo_Insel:
Distanz weniger 
als 5m vom 
Begrenzungs-
kabel, oder für 
unregelmässige 
Formen 
(Sichelförmige 
Objekte)

Insel: Distanz 
mehr als 5m vom 
Begrenzungs-
kabel in jede 
Richtung

Insel: Distanz mehr als 
15m von der 
Ladestation

Insel: Distanz mehr 
als 5m von der 
Pseudo-Insel

Beziehen Sie sich auf die Installationsregeln für die Verlegung des Aussenkabels, 
sowie für die Inseln und Pseudo-Inseln

Minimum Abstand zwischen den Kabeln

Korridorlänge(L) < 1 m 1 < x < 5 m 5 < x < 15 m > 15 m

Bigmow (BM) 4,0 m 4,5 m 5,0 m 10,0 m

Parcmow (PM) 3,0 m 3,5 m 4,0 m 8,0 m

Greenmow (GM) 2,0 m 2,5 m 3,0 m 6,0 m

L

B

2: Abstände des Begrenzungskabels

100mm min

3: Installation Ladestation

Ladearm:Charging
°

Die Ladestation muss auf einer ebenen 
Fläche mit max. 10% Gefälle, 3m vor 
und 5m nach der Station gerade und 
ohne Hindernisse, installiert werden.
Es ist möglich, die Distanz auf 3m zu 
reduzieren. Beziehen Sie sich auf die 
Installationsanleitung

Gefälle: 30% 
maximum, 45% 
für BigMow
Steigungs -Kit

3m zwischen dem Ende 
des Gefälles und des 
Begrenzungskabels

Mäher: 3m minimum

5m min

5m min

5m min

15m min

5m min

3m min

100mm max

25mm max

100mm max

25mm max

Mäher: 5m minimum

Roboter Station mit 
alten
Ladearmen

Station mit 
neuen
Ladearmen

Bigmow 650 mm 620 mm

Parcmow 550 mm 520 mm

Greenmow 400 mm 370 mm

100mm max

Unebenheiten im Rasen: Maximale Lochtiefe

Wasser

Abstand zwischen den Begrenzungskabeln bei engen Korridoren

Kabel am Ende des Gefälles

Falls das nicht realisierbar ist, ist eine zweite Ladestation erforderlich

Belrobotics – Kurzanleitung, für Roboter Installationen

Generelle
Regel

Terasse (hohe
Hindernisse)

Weg bündig
mit der 

Rasenhöhe

Blumenbeet
bündig mit

der 
Rasenhöhe

Bigmow 600 mm 650 mm 300 mm 500 mm

Parcmow 450 mm 500 mm 150 mm 300 mm

Greenmow 300 mm 400 mm 150 mm 250 mm

Standarddistanz plus
1m Sicherheitsabstand

Wasser
15m min

Generelle Regel für den Abstand des Begrenzungskabels Distanz zwischen der Ladestation, Inseln und Pseudo-Inseln

Ladearm: Ladearm
und Ladekonkakte
müssen aufeinander 
ausgerichtet 
werden und der 
Winkel auf 45 Grad 
justiert werden



Begrenzungskabel

Trackborder

P2

P6

OPTION Bedeutung Werkseinstellung

00 Multi Robots Nein

08 Phase drehen Nein

10 GUZ Ladestation Richtung zurück zur
Ladestation (möglich wenn Option 11= nein)

Gegenurzeiger -
Sinn

11 Laden zweiseitig Ja

13 U Anlegen Ja

PAR. Bedeutung Werkseinstellung

BigMow ParcMow GreenMow

P1 Länge des Begrenzungskabels (x10m) 60 35 23

P2 Max. Distanz neben dem Kabel (im Trackborder
beim Verlassen der Station (x10m) 10

P3 Minimum Trackborder Segment 0

P4 Minimum Trackborder Line (im Segment) 120

P6 Min. Distanz neben dem Kabel  (im 
Trackborder) beim Verlassen der Station (x10m)

1

P9 Distanz auf dem Kabel beim Verlassen der 
Station (in m)

3

4: zu prüfende Optionen und Parameter

Im « MENU », drücken : # - F3 - # - F2 – F2 Auf dem Display - drücken: *13870

P9

P2, P6 & P9: Parameter für das Verlassen der Station

Begrenzungskabel

P3 = 0

P3 = 1

P3 = 2

P3 = 3

P4 0

255

P4 0

255

P1, P3 & P4 : Parameters für den Trackborder

P1

P3 = 0, P4 = 120 Korridor = 80

P3 = 2, P4 = 220 

P1

Korridor = 80

Zone auf 
dem Kabel

Zone neben
dem Kabel (im
Trackborder)

Zone wo die 
Maschine den 
Trackborder

verlässt

Option 10 = Nein
Option 13= Ja

Option 10 = Ja
Option 13= Nein


